
MAX

63

45.0°

P.C.D 63.00

P.C.D 40.00

6X M6X1.0 

 14.60  X 90°
5X  6.40  

0
+0.013 3.150 in)

6

(
80.01

0.013+
0

2x 

6.025

30.0°

REV. DESCRIPTION DATE DESS. VERIF.

A PLAN INITIAL 2011-02-04 MN JPJ

ROBOTIQ inc.ROBOTIQ inc.ROBOTIQ inc.ROBOTIQ inc.

PAGE

ANSI B
FORMAT

PROJET

TITRE

DESSIN # REV.

de

TOLÉRANCES GÉNÉRALES

LINÉAIRE ANGULAIRE

FINI SURF.UNITÉS ième

NOTES GÉNÉRALES

MATÉRIAU

FRACTIONNAIRE

3     DIÈDRE ÉCHELLE

KUKA KR6KUKA KR6KUKA KR6KUKA KR6

D

C

B

A

B

C

D

1245678

8 7 6 5 4 3 2 1

3

1:1

 

 
 

.5°
.XX    

S - 153

ALU 6061-T6

.1

©

1 1 A

.XXX  

.XX    .5
.2°

mm

A

1/16

.X      3
.X      

CASSER LES COINS
 ADAPTER PLATEADAPTER PLATEADAPTER PLATEADAPTER PLATE

ADAPTIVE GRIPPER S-MODEL

6.35


