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0 Disclaimer ROV

Any user, before using the GLADIUS MINI S underwater drone, must read this statement carefully. The GLADIUS MINI S is an underwater drone designed for underwater photography, scientific exploration, and safety inspection. Compared with the previous
. . . . . . eneration GLADIUS MINI, the MINI S supports the mounting of grabber claws, sports cameras, etc. Battery capacity is upgraded and the battery life is
Once this product is used, it shall be deemed that the user has recognized and accepted the entirety of this ‘ a9 / v y
increased by 70%. With CHASING's patented motor technology, the chance of sand jamming can be effectively reduced. The ROV has a built-in 4K/12 million

statement.
- pixel EIS camera, 1200 x 2 lumens LED lights, and a 64G pluggable Micro SD memory card. A professional wired direct-connect remote controller ensures stable

operation and a continuous connection. The aluminum alloy compact fuselage (weight less than 3kg) and optional E-Reel allow one person to quickly deploy the

drone in 3 minutes. It is a lightweight, easy-to-use, and reliable underwater drone.
When using this product, if personal injury or property damage (including direct or indirect loss) occurs due to the following reasons,
CHASING will not be liable for compensation:

1. Damage caused by an operator in poor physical or mental condition when using the machine.
2. The operator's subjective intention to deliberately cause personal injury, property damage, etc.
3. Compensation for any further related damage caused by an accident.
4. The product is not properly assembled or operated according to the guidance in this manual. 5
5. Other damages caused by self-modification or replacement using non-CHASING accessories or parts, resulting in poor operation of 4
the entire ROV.
6. Damage caused by using non-CHASING products or imitating CHASING products. 2
7. Compensation for damage caused by operation error or subjective judgment error.
8. Problems such as natural wear and tear, corrosion, and circuit aging that cause the ROV to operate poorly.
9. The ROV issues a low-battery warning and the operator still does not recall the ROV, causing the ROV to lose contact. 1. SD card slot
10. Knowing that the ROV is in an abnormal state (such as obvious failure of main components, obvious defects, or missing parts), and 2. LED light
the operator still puts it in water, thereby resulting in damage. 3. Camera 4
11. Damage caused by the ROV being in sensitive waters such as military management zones and open ocean areas without official 4. Thruster 8
permission. 5. Drain hole/Exhaust hole
12. Operating the ROV in adverse water conditions (such as strong winds, large waves, mud and sand). 6. Tether cable socket/charging port 6
13. The ROV encounters uncontrollable situations such as intense collisions, tsunamis, or being swallowed by animals. 7. Accessory installation area 4
14. Damage due to any image data obtained by the operator using the ROV that infringes on intellectual property rights. 8. Peripheral port ( 4\ Note: When an external device is not connected, 4
15. Other damages that are not within the scope of CHASING's responsibility. screw in the plug before allowing contact with water.)




Remote controller
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Power switch: turn on/off remote controller.

Power indicator: green light (high battery level); blue light (medium
battery level); red light (low battery level).

Wi-Fi switch button: switch between 2.4G/5G Wi-Fi.
Remote controller connection indicator: ROV/2.4G/5G.

One-key reset: in any posture, the ROV can be reset to the horizontal
state.

Long press to switch the control mode.

Unlock: lock/unlock the motor, the current state of the motor can be
confirmed in the App.

Fill light control button: fill light [off/medium brightness/high
brightness] control.

Safety buckle: can be used with a safety rope to prevent the remote
controller from falling.

Control stick: used to control the navigation of the ROV. Refer to the
navigation posture for specific operations.

12.
13.
14.

15.
16.
7.

Grabber claw button: Press and hold to enable/disable grabber claw
function.

Video/Photo: short press to take photo/start or end video recording;
long press to switch between photo and video mode.

Right scroll wheel: Control opening and closing of the grabber claw.
Left scroll wheel: adjust the pitch angle.

Type-C port: direct communication between the controller and the
mobile phone/tablet.

HDMI port: 1080P high-definition real-time image output.
Tether cable socket/charging port.

Mobile phone/tablet bracket: used to attach the mobile phone/tablet.
Open both ends to insert the device, then press the button on the back
to tighten the device.

A\ Note: Damage caused by immersion in liquid is not covered by the

warranty. To avoid damage, do not put the remote controller in water.

Remote controller indicator light

Battery: The battery indicator light has three color states. Red: the red light stays on without flashing when the battery level is between 10% and 30%; the red
light flashes when the battery level is between 0% and 10%. Blue: the blue light stays on without flashing when the battery level is between 30% and

70%.

Green: the green light stays on without flashing when the battery level is between 70% and 100%.

2.4G: Wi-Fi indicator light, always on when the 2.4G frequency band is working.
5G: Wi-Fi indicator light, always on when the 5G frequency band is working.

ROV: communication between the remote controller and the ROV (flashing: not connected, steady: connected).

One-key reset button: when the machine is in a non-horizontal state, the blue light under the button is always on.

Unlock button: after unlocking, the blue light under the button is always on.

Fill light button: when the fill light is bright, the blue light under the button is always on. when the fill light is low, the blue light under the button flashes. when the

fill light is turned off, the blue light under the button is off.

100/200m tether cable & winder

The winder is used to store the tether cable, and the tether cable is used to connect the ROV
and the controller.

2. Winder shell

4. Hanging buckle

1. Tether cable socket
3. Tether cable

A\ Note: Do not put the unconnected tether cable socket into the water or allow liquid to
splash into it. Check whether the O-ring on the tether cable socket is missing or damaged.
If so, please replace it before use.

Installation and connection

@ Install the CHASING GO1 App

CHASING GO1 App: (For i0S 9.0/Android 4.4 and above) Scan the QR code below to
download or visit the iOS App Store/Google Play to download.
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@ Connect the ROV and remote controller
Insert the two ends of the tether cable into the ROV and remote controller and tighten the fastening nuts.

A\ Note: Check whether the O-ring on the tether cable socket
is missing or damaged. If so, replace it before use.

© Turn on ROV

Turn on the power switch (ON/OFF) of the remote controller. The battery indicator 2.4G or 5G indicator
light and the ROV indicator light will turn on without flashing. At the same time, the LED auxiliary light
on the ROV will light up briefly, accompanied by two self-test sounds.

A\ Note: Unlock the machine only once everything is ready and after the machine is placed in water.

@ Connect the remote controller and mobile phone/tablet
There are two ways to connect the remote controller to the mobile phone/tablet. The recommended
method is to use a cable.
The connection methods are:

Method 1: Remote controller cable connection

Connect the included remote controller cable to the remote controller and the mobile phone/tablet (use
the cable that corresponds to the port on the mobile device), and connect the end with the mobile phone
graphic to the mobile phone/tablet.

A Note:

= If your mobile phone/tablet does not successfully connect, try to turn off your mobile phone/tablet's
Wi-Fi first. If you still cannot connect, then try to turn off your mobile phone/tablet's cellular data
connection.

* If none of the above methods produce a successful connection, it may be a mobile phone/tablet
compatibility issue. Try to select method two, "Wi-Fi Connection”.

* The remote controller's Type-C port and the included remote controller cable do not support charging.

Method 2: Wi-Fi connection

Enter the mobile phone/tablet's Wi-Fi connection interface, connect to "CHASING_XXXX", default Wi-Fi
password: 12345678.

Chasing_xxxxx
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@App Interface Introduction

After opening the App, tap the "Enter Camera” button.
Once you enter the camera, you will see the CHASING GO1
App's real-time image transmission.

A\ Note: As the App is frequently updated, such update
information is not introduced in the paper version of the
user manual. For the relevant operations of the App and
the machine, refer to the App startup interface —> the
icon in the upper right corner —> Help —> Tutorial/FAQ,
or directly send an email to consult our global technical
support: support@chasing-innovation.com

@ Launch ROV

1. When the ROV is not connected to an external device, the 4-pin connector plug must be

screwed on to prevent damage to the ROV.

2. When launching the ROV, hold the grips on both sides of the machine with both hands and
gently toss it into the water. After unlocking the motor, you can start diving operations. For the
best experience, it is recommended to ensure that the water depth exceeds 1 meter before

starting.
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Video and Picture Download

1) Refer to step 4 to connect the remote controller and mobile phone/tablet.

2) Tap on the gallery in the lower right corner of the App’s main interface.

3) Find the video/picture you want to download and tap the download button.
Once the download is complete, the video and picture will be directly saved
to the mobile phone/tablet photo album. Videos and pictures are generally
saved in the Download folder on Android devices and directly saved to the
photo album on iPhone devices.



Copy Micro SD Card

1) Turn off the controller power switch and wipe off any water droplets on the ROV fuselage (especially the water droplets on the Micro SD card slot).

2) Unscrew the Micro SD card slot cover in a counterclockwise direction and take out the Micro SD card.

3) Use a computer or other device to read the photos and videos from the Micro SD card.

Navigation posture

Remote controller

ROV posture

Remote controller |

ROV posture

Left control stick

-

Forward/backward

Left control stick

Turn left/right

Specifications

ROV

Size 400 x 226 x 145mm
Weight 2.7kg

Battery 4800mAh x 2
Buoyancy -10g - 10g
Operating temperature -10°C - +45°C
Maximum depth 100m

Maximum battery life 4h

Number of battery cycles >300 times

LED Fill Light

Right control stick

Left scroll wheel

. N

Charging Instructions

ROV & remote controller: the 2-in-1 adapter (12.6.V 3A) can charge the ROV and remote controller.

Indicator light: red light indicates normal charging, green light indicates that charging is complete.

Brightness 2x1200LM

Color temperature 5000K-5500K

CRI 85

Maximum power 2x10W

Dimming Three levels, adjustable
Sensor

IMU Three-axis gyroscope/acceleration/compass
Depth sensor <+0.25m

Temperature sensor +/-2°C

Winder

Weight 1.8kg (100m)

Cable length 100, 200 meters

Camera

CMOSs 1/2.3inch
Aperture F2.8

Focal length m

I1SO range 100-6400

Field of view 150°

Maximum picture resolution 12M (4000%3000)
Picture type JPEG/DNG

Normal video

UHD: 3840+2160 (4K) 30fps

FHD: 19201080 (1080p) 30/60/120fps

Maximum video stream

60M

Video type

MP4

SD card memory

64G

Remote controller

Size 160 x 155 x 125mm

Weight 6859

Battery 2500mAh

Battery life 26h (depending on the use environment)
Wireless Wi-Fi support

HDMI 1080P support

Mobile phone/Tablet bracket

Supports up to 10 inches

Wired port type

Lightning, Micro USB, USB Type-C

Charger

Charger 3A/12.6V
ROV charging time 3.5h
Remote controller charging time 2h

A\ Note: These share the same charger.




Maintenance and Precautions
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@ Navigation Safety
p
N 7
[Z4ERN|

Open-sea navigation

The water quality is
relatively clear without
dense seaweed.

Ensure there is no
strong radio or radar
\___signal nearby.

J
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100m
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Dive no more than

100 meters.

A J

@ Motor/Propeller

Do not touch
the rotating
motor
propellers.

Do not leave the motor
idling for more than 30

seconds in the air to avoid

overheating

@ Battery protection

4 N\

]

Do not drain the battery.
- J/

4 A

1

Please charge when the
battery level'is less than

\_ 25%. )

4 N\

(I

Keep the battery level at
50%-70% when not in

N\ use. J

4 M

Operating temperature
-10°C - +45°C

- J

@ Tether cable

- Before use, check whether the port has

water droplets. If so, wipe it with the
special absorbent cloth provided by the

factory before use.

A\ Note: After use, it is necessary to clean the attachments on the surface of the rotor (make sure that
the machine is completely shut down), rinse with clean water, and wipe with a cloth after cleaning.

® charging protection

- Please use the official standard charger.
- The red light indicates charging.
- The green light indicates that charging is

complete. The charger should be
unplugged shortly after charging is
complete.

@ 0-ring

- Check whether the O-ring of the tether

cable socket is missing or damaged. If so,
please replace it before use.

- Note: After using in sea water, soak the

fuselage in fresh water for at least 1 hour,
and then turn it on for 10 minutes. After
cleaning, wipe it with a cleaning cloth.

Other

1. Before launching, do not turn on the ROV's auxiliary light to avoid burnout.

N

After each use, check whether the motor propellers have any objects such as seaweed or fishing nets entangled in them. At the same time, use fresh water to
rinse the fuselage, then wipe dry and return it to the packing box.

The remote controller cannot be rinsed with water. It needs to be wiped with a cleaning cloth.
Do not place heavy objects on the machine to avoid damage to it.
Teenagers under the age of 16 should only use this ROV under adult supervision.

When not in use, do not put the machine in the sun. Store it in a cool place or in a dedicated box.

N o g s~ w

Chloride or other chemicals may corrode the machine. If the swimming pool contains high chlorine content, do not use the ROV in it.

Support
If you have any questions or technical issues, send an email to support@chasing-innovation.com or contact our E-chat customer service staff on the official

website.

You can access the latest user manual via
https://www.chasing.com

This content is subject to change without prior notice.



0 %5=MH &k aE

ERIFEFEAGLADIUS MINI SKREN BN 281, WABFHREAEER, GLADIUS MINI SR— S B A K. HERRRRLBETMRIAEEAM, 2 E—{GLADIUS MINHELL, MINI S HHREMEUT. EDERSESE, BhaE
m KER—KFER, BIRARP R IESAEENESIINE, FHR, ERERIRAT0%, EBCHASINGESRIEETRIE, BTSRRI EER S, BISEAENEK/200EEEEFHEERNE, 1200X2JRIELEDIE, 646

FfEtkMicro SDafEf. BEMNBHEEERTRE, RIFIAE, BEIEE, BASRREKS (EERE3LQFT) MEREEFER, AFEARRTE3NENIREE
BEA. ER—NERS BN SKEEAEMS.

ERBFERR, NETIHREERASBERMERKL (SEERABIRIAK) , CHASINGEIFARRHEET:

1. FURIEA BTE A S B aUE IR R EME IR IR,

2LIBREABTHERT, HBEMASEE. BERKS,
3. HEHIEMNEE—SEEENRE,

4, ERFRBAFMISS| ERERNRIE. 5
5. B BT BIRAECHASINGHI SV B A TS AAVIRIE, BN E KSR BN (&, 4
6. A IECHASING ER 158 CHASING E R FTIE R AIIEIR.

7. RURIFR RN E B SRR B B E R, 2
8. BB, ERRERENSHEYRETEKREERE,

9. BEEKRRHABEEE, BEABNTEEREEKS, SEEEEKRAEWR. L. SD-FIEE

10. AL EKREN R ERRE (NEBHAPRELN. PEREHSERES) , BIEABDSEROUKT, R, 2 LEDE

11 BB ERE T FANER TEANE S EEE RS S SRRk S RAEE, z: Zﬁmﬁ 4
12. ERFIBUKEHET (N3%E. BR. BY) BIEEEEKS, - 8
13, BB SB S ARSIER, MAZREE. SRRRBYEE. B 6
14, ERFMBAF B IE K S IO R G MU I A B TS FRAVIRIR, T Mt REES 4
15. Eb B CHASINGS L& EMIa =, 8. EEEN (A MBRERFIMNIRME, BEEBHNZAENER ) 4




~ =2 —

BT feTIE

Bt THETRESHEGRE. A6 BEEI10%30%2 M, ABSESRTIN; SELEEELRI0%2RE, ARNE, B SEnERE0%
RT0%Z A5, BT,
5 EEOERIET0NR10002 6, WIS SEARTIRRE,

246: Wi-FHSTIE, 24GHRELBIERSERE, m

5G: Wi-FHETIS, SCIREBIER AR,

BB BRREEREARIMOBN (I REE BESE SEE .

—RER: BMSENEKTIRER, T ANEE SRR,

el R, T HNEEEEE,

B BNIERIER, R TANRESERE, SRR, R TINEEEE, MRS, BTN,

100/200miEiE4E RiE4R 28 3 - !

2
RS AN EEG, MERGRBNEREIEKERIEFR,
LR 241858508 < ¢ @‘ ° >
1. EIRGARA: $TR9/RARAEITER 3 4.B
2. BRERE: 4B (BHEES) ; &% (FFE8) ; & (BHE 4 ) 1
8T TR A B RERENERGAERMN K PSRRI, SEERGEE LNOIRRER
3. Wi-FitHasZsl: 1£2.4G/5G Wi-FiZ ftis 12. &R EHRRERS WRHZIE, WHENEE, AEERRER,
4. BITSRERIETRIE BITEKEE/2.4G/5G6 13. R ARMODA
5. —HER: EREMFERET, YAIRBEEKSEREKTRE, 14, Type-Ci[O: iTHISREFH/ FiR B ERBA
RIZAMIMEHIET 15. HDMIEO: 1080P&E &R G H
6. fREH: SHTE/RRIHEEST, PITEAppREEREEFT SRS 16. EEERIGE/TEEO §§;ﬂi¥.*§
7. EEBNETHIRI: WENEX[R/PERE/ERESE 17, FH/FREER: BREEFH/ TR ITRMmLIENESR, RABERTYE
8. Reil: URRLMEAER, HiLEREE EERIE LR EE @ ZHECHASING GO1FERTZTY
9. EHIFF: ARERIBIEEKSENT. REBIRIFEE2EMITER A FEEERE SRR EREEN, SERIRE, B8 CHASING GO1FEM#2:  (EAHLIOS 9.0/Android 4.4% A ERRZA) #3375 QRES

Bk, BEHI7EIOS App Store/Google Play F o



@ EiEEIEEKEREEE
BEEOTHENEESEARRIERE, TEREME,

A BEERGIEE FHOMIRRETEARTE.
WNEEE, AERARER.

© iTraE kS

FTBIIEITEREIRBARA (ON/OFF) o BitiERE2 4GHSGIETENEEEKBIETER=E, BFERIE,
[BEs, EEEKE ENLEDHENE SR RE, THEMEERAHAES,

AGE SBHEFEMAET AR PER, SRR,

O =iz B R T TIRE
USRI & IE a8 @ R T/ TR B, BE A EAFERAER.
EERENT:
BiEL ERREeEE
HEPEMIRYEIT R BARER R RITR AT/ TIREMN (FREFRESEOMARNER) , LEFEFHRE
R —ImE iR T F /TR B

A G

* INRIROFA/ TR BASEUAMThERE, BRI T/ TIRBASAIWI-Fi. INRIDAREERE,
A E AR F I/ TR B AR R B SRR,

YNGR RS EEARBEMINEENGE, BITTER TN/ TIREMEIRASTERE. FEABEREC
TWi-Fii#E] o

¥ EIERINType-CEORMHHIEIZSRBMII T TR T B,

FiE2: Wi-Figiz
AT/ TIRMIWI-FIEfE B, i [CHASING_XXXXJ , TERBWI-FiZiig: 12345678,

Chasing_xxxxx

9)

@ AppT EIRE BE o s

RS P BRAT
FTRREARENE, HIRT NENER) R, —B#ENEK, e 7 R\
R EEEICHASING GO1FE gt TRIBFE 15 /F %, S o 10 15 120 125 130 S 10 145 150 155 160 165 Wil (=4 8o%
/B & VR RBEH ~
A ESADpEFIAE, OMERAFRALANGEE e — I
EHE M. AppRiataviaRIRIFAS MAppRREN T E — — g R e
A EANEE A2/ ERSERE, REBE " RN © 8 | EE——.
EETFEMH T RMANRREMN S HEI T o
support@chasing-innovation.com RE e T s
I @_ 0.0m  20.2°C = H: AR
e T F A g—

O riEhig =Bk
1 BEEEKEL RSN RGN, BASRSORESIEE, UHREEREkE.
2. EREEEEKER, AUSFRERBEMANED, IR, BMETE, B9
PSR T, ARRBERE, REERTTLRRRBEIL,

=

TEHERRER DR

1) BIKIREAY, LU R T/ TR B, 3) BRAFBTHATS/ER, RRIET TFH 2, THzEMR, ZANE
2) BTFREBERENEE FHBIEE B, R EREEFEFH/ TR BAEIEE. AndroidE FHRR ME B
BREFE THERK, FiPhonef kBRI EZHFIEE,




=5 Micro SDE 5, 5L

1) RABAIEHIZR BIRGAM, MEEEEKSBHREKE (LHMicro SDFEE LEIKE) .

2) 1St 75 E#E FMicro SD-RHEIEZ, EXthMicro SD+. EBIEEkES a1
3) fEA B E MR EEEMicro SDRHMERBA R o R~ 400%226 X 145mm CMOSETTH 1/2.304
m T PACN KE F2.8
=8 4800mAh X2 =i 1K
EZ 1052 % 1038 ISOfEME 100-6400
b S’ ﬁg EBIERE -10°CE+45°C RIFRE 150°
ﬂn{‘f&,._,‘ FEsas 100% EEEARGE 12K (4000°3000)
. . REBHHD ANEF [Glag s JPEG/DNG
EiEEs 1 BBk IRERE e 1 EBIEBK IR BFTBABAH >300% o HBE: 38402160 (4K) 30fps
: : EREA 2% 192071080 (1080p) 30/60/120fps
IR 3 Bl /IR TEIRMT 3 b= T e RARAR Gom
| | FAEE MP4FZI228
3 3 SDFsCiE#E 64G
| |
| @ | LED# /8
! ! RE 2x1200LM .
3 : @R 5000K-5500K &R
- R 160X 155X 125mm
I I TEEME 85
HiRE = o L G
| | A =i, ARE o 2500mAn
: ’ \ ! BuEH >0\ (RIERBEMNE)
| | #2 HBWi-Fi
1 1 HDMI %1E1080P
RIS e o BEZEI0N
! ! BIEREET =PCURAR/ IR/ far ¢t AlsEOEE Lightning. Micro USB. USB Type-C
RERAIE <+0.25%
REEASE +-2°C
=)
g
Eéﬁlgﬁﬂﬂ rER 3A/12.6V
B 4523 BB EE 3.5\
BB NEITER . 26 18R (12.6.V3a) AABITEKBRETETE. ) 18F5% (100) e ) 2)\B¥

BTE: ABRTABIER, KERTAETM. BHEE 100, 200 A EEAR—ExEES.




tEERERRIA i
m 4. N 1. TERSENE, SEDFTREEIREKSRMEEE, UBEBAR,

2. BRERR, FREERBERESE SRUAESYREGE . RTFEABNARS, ARBEZREEER,

O jiiTRe O Tith{RE © nE=RE 3 EREREEAAE. SRERELHER,
m p - N p - N — 4 EERER ERESY, LSRRmE,
TEER I, 5. 16 FHIB D ERMEER AL T A ERAEREKE,
N A p——— N . . o~
oo - BERTRBRM. BERME 6. FAEERES, MMBHISHEBLT. FE L RE YAk
v\ FE RIS B, N e
7. SRS R A R R AN, MRS ARRS, MR ERESEKE,
o KEAEEER, O —— EBRATIER25%H,
RGBS Gmsmas HOBRELER. HETHE
N J J N AN J 27
4 () N ( ) 4 N ) R MRS, SRR E T Esupport@chasing-innovation.comzii B A BB AR FHE-chat B B IRFE A S,
(A)
100m @ L
é N2 :
SRR RITTZ B R IURIR . TEERE, FEHE EIERE
B EEN. WEARBL00K BRIFTES0%-70%. -10°C & +45°C
RN J \§ RN
O =i7/izhwss OiEizy 0O ozug
RN REEO R A K. AR RSB EOTR R TSI,
55, ETEERIN A R R ARk EME, BTEERRIER,
T, KT ERE, EERSBRELK
SRS SRETET RSN RELLNG, RERII09E, ELE, B
TR, BI0F, LUEGIBH BERBEHEE.

fRENZIEE LT AU SR AThR 4S89 A B F i

Az ERERE, BHATEENEDEESS (SRENSSeUE) , BEONE, TEBRERR https://www.chasing.com
————y ENBTIE TR, ORBTE.



I3 Haftungsausschluss ROV

Jeder Benutzer muss vor der Verwendung der GLADIUS MINI S Unterwasserdrohne diese Erklérung Die GLADIUS MINI S ist eine Unterwasserdrohne, die fiir Unterwasserfotografie, wissenschaftliche Forschung und Sicherheitsinspektionen entwickelt wurde. Im
sorgféltig lesen. Vergleich zur vorherigen Generation GLADIUS MINI unterstiitzt die MINI S die Montage von Greiferklauen, Actionkameras usw. Die Akkukapazitat wurde

m Sobald dieses Produkt verwendet Wil’d, wird davon ausgegangen, dass der Benutzer die Gesamtheit dieser verbessert und die Laufzeit des Akkus um 70 % erhéht. Mit der patentierten Motorentechnologie von CHASING kann das Risiko durch Festfahren im Sand m
Erklérung zur Kenntnis genommen und akzeptiel’t hat. effektiv reduziert werden. Das ROV verfiigt liber eine integrierte 4K/12 MP-EIS-Kamera, 2 x 1200 Lumen LED-Beleuchtung und eine steckbare 64 GB

microSD-Speicherkarte. Eine professionelle kabelgebundene Fernsteuerung mit direkter Verbindung sorgt fiir einen stabilen Betrieb und eine kontinuierliche
Wenn bei der Verwendung dieses Produkts aus folgenden Griinden Verletzungen oder Sachschéden (einschlieBlich direkter oder Verbindung. Der kompakte Rumpf aus einer Aluminiumlegierung (Gewicht weniger als 3 kg) und das optionale E-Reel erméglichen es einer Person, die Drohne

indirekter Verluste) auftreten, ist CHASING nicht zum Schadensersatz verpflichtet: innerhalb von 3 Minuten einzusetzen. Sie ist eine leichte, einfach zu bedienende und zuverlassige Unterwasserdrohne.

1. Schéden, die durch einen Bediener in schlechter kérperlicher oder geistiger Verfassung bei der Verwendung des Geréats verursacht
werden.

Die Absicht des Bedieners, vorsatzlich Verletzungen oder Sachschéaden zu verursachen.
Schadenersatz fiir weitere, durch einen Unfall verursachte Schaden.

Das Produkt wird nicht ordnungsgemaR entsprechend der Anleitung in diesem Handbuch montiert oder betrieben.

o~ WD

Andere Schéaden, die durch eigene Veranderungen oder Austausch unter Verwendung von nicht von CHASING stammendem Zubehor

oder Teilen verursacht wurden und zu einem mangelhaften Betrieb des gesamten ROV fiihren.

6. Schaden, die durch die Verwendung von nicht von CHASING stammenden Produkten oder durch die nachgeahmte
CHASING-Produkten verursacht werden.

7. Schéden, die durch Bedienungsfehler oder subjektive Beurteilungsfehler verursacht werden.

8. Probleme wie natiirlicher Verschlei3, Korrosion und Verschleif der Platine, die einen mangelhaften Betrieb des ROV verursachen.

9. Das ROV gibt eine Warnung bei niedrigem Ladezustand des Akkus aus und der Bediener ruft das ROV dennoch nicht zuriick,
wodurch das ROV den Kontakt verliert.

—

. SD-Kartensteckplatz
. LED-Beleuchtung

. Kamera
10. Der Bediener weil}, dass sich das ROV in einem anormalen Zustand befindet (z. B. offensichtlicher Ausfall von Hauptkomponenten,

offensichtliche Defekte oder fehlende Teile) und setzt es trotzdem ins Wasser, was zu Schaden fiihrt. - Propeller

11. Schaden, die dadurch entstehen, dass sich das ROV ohne behdrdliche Genehmigung in kritischen Gewassern wie militarischen - Entleerungs-/Entliiftungséffnung
Sperrgebieten und offenen Meeresgebieten aufhilt.

12. Betrieb des ROV unter widrigen Wasserbedingungen (wie starker Wind, hohe Wellen, Schlick und Sand).

. Anschluss fiir Halteleine/Ladeanschluss.

. Installationsbereich fiir Zubehor
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13. Das ROV gerat in unkontrollierbare Situationen wie heftige Kollisionen, Tsunamis oder wird von Tieren verschluckt. . Anschluss fiir Peripheriegerite (4 Hinweis: Wenn ein externes Gerét
14. Schéden aufgrund von Bilddaten, die der Bediener mit dem ROV gewonnen hat und die gegen geistige Eigentumsrechte verstoBen. nicht angeschlossen ist, schrauben Sie den Stopfen ein, bevor Sie den

15. Andere Schaden, die nicht in den Verantwortungsbereich von CHASING fallen. Kontakt mit Wasser erméglichen).




Fernsteuerung
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Hauptschalter: Schaltet die Fernsteuerung ein und aus.

Betriebsanzeige: Griin (hoher Ladezustand); Blau (mittlerer
Ladezustand); Rot (niedriger Ladezustand).

WLAN-Umschalter: Umschalten zwischen 2.4G und 5G WLAN.
Verbindungsanzeige der Fernsteuerung: ROV/2.4G/5G.

1-Tasten-Ruicksetzung: In jeder Position kann das ROV in den
horizontalen Zustand zuriickgesetzt werden.

Gedriickt halten, um den Steuerungsmodus umzuschalten.

Entsperren: Sperren/Entsperren des Motors, der aktuelle Status des
Motors kann in der App bestétigt werden.

Aufhelllicht-Steuertaste: Steuerung des Aufhelllichts [aus/mittlere
Helligkeit/hohe Helligkeit].

Sicherheitsverschluf: Zur Verwendung mit einem Sicherungsseil, um
ein Herunterfallen der Fernsteuerung zu verhindern.

Joystick: Zur Navigation des ROV. Siehe Navigation fiir spezifische
Funktionen.

Greiferklauen-Taste: Halten Sie die Taste gedriickt, um die

17
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14
12
15
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Greiferklauenfunktion zu aktivieren/deaktivieren.

11.

12.
13.
14.

15.
16.
17.

Video/Foto: Driicken, um ein Foto aufzunehmen bzw. eine
Videoaufnahme zu starten oder zu beenden; gedriickt halten, um
zwischen Foto- und Videomodus umzuschalten.

Rechtes Scrollrad: Offnen und SchlieRen der Greiferklaue steuern.
Linkes Scrollrad: Einstellen des Neigungswinkels.

Typ-C-Anschluss: Direkte Kommunikation zwischen Fernsteuerung
und Handy/Tablet.

HDMI-Anschluss: 1080p HD-Bildausgabe in Echtzeit.
Anschluss fiir Halteleine/Ladeanschluss.

Handy-/Tablet-Halterung: Zur Befestigung des Handys/Tablets.
Offnen Sie beide Seiten, um das Gerat einzusetzen, dann driicken Sie
den Knopf auf der Riickseite, um das Gerét zu fixieren.

A\ Hinweis: Schaden, die durch Eintauchen in Fliissigkeit verursacht
werden, sind nicht durch die Garantie abgedeckt. Um Sch&den zu
vermeiden, tauchen Sie die Fernsteuerung nicht in Wasser.

Anzeige der Fernsteuerung

Akku: Die Akkuanzeige ist dreifarbig. Rot: Die LED leuchtet rot, wenn der Ladezustand des Akkus zwischen 10 % und 30 % liegt; die LED blinkt rot, wenn der
Ladezustand des Akkus zwischen 0 % und 10 % liegt. Blau: Die blaue LED leuchtet, wenn der Ladezustand des Akkus zwischen 30 % und 70 % liegt.
Griin: Die griine LED leuchtet, wenn der Ladezustand des Akkus zwischen 70 % und 100 % liegt.

2,4G: WLAN-Anzeige leuchtet, wenn das 2.4G-Frequenzband in Betrieb ist.

5G: WLAN-Anzeige leuchtet, wenn das 5G-Frequenzband in Betrieb ist.

ROV: Kommunikation zwischen Fernsteuerung und ROV (blinkt: nicht verbunden; leuchtet: verbunden).

1-Tasten-Riicksetzung: Wenn sich das Gerat in einem nicht-horizontalen Zustand befindet, leuchtet die blaue LED unter der Taste.

Entsperrtaste: Nach dem Entsperren leuchtet die blaue LED unter der Taste.
Aufhelllicht-Taste: Wenn das Aufhelllicht hell ist, leuchtet die blaue LED unter der Taste. Wenn das Aufhelllicht schwach ist, blinkt die blaue LED unter der Taste.
Wenn das Aufhelllicht ausgeschaltet ist, ist die blaue LED unter der Taste erloschen.

100/200 m Halteleine und
Wickelvorrichtung

Die Wickelvorrichtung dient zur Aufbewahrung der Halteleine, die zur Verbindung von ROV

und Fernsteuerung verwendet wird.
1. Halteleinenanschluss
3. Halteleine 4. Aufhangedse

A\ Hinweis: Lassen Sie den nicht verbundenen Anschluss der Halteleine nicht nass werden
und achten Sie darauf, dass keine Fliissigkeit eindringt. Priifen Sie, ob der O-Ring am
Halteleinenanschluss fehlt oder beschadigt ist. Wenn dies der Fall ist, ersetzen Sie ihn vor

Gebrauch.

Installieren und anschlieRen

@ CHASING GO1-App installieren

CHASING GO1-App: (Fiir i0S 9.0/Android 4.4 und hoher) Scannen Sie den nachstehenden
QR-Code zum Herunterladen oder besuchen Sie den iOS App Store/Google Play zum

Herunterladen.

2. Geh&use der Wickelvorrichtung

w




@ ROV und Fernsteuerung verbinden @ App-Benutzeroberflache Einstellungen -~ ) Kompass Signalstarke
Zuriick --- s : : JREr— Ladezustand
SchlieRen Sie das Verbindungskabel am ROV und an der Fernsteuerung an und ziehen Sie die Befestigungsmuttern fest. Tippen Sie nach dem Offnen der App auf ,Enter Camera®“. e i des Aldus
Sobald Sie die Kamera aufgerufen haben, sehen Sie die S5 O 110 115 120 125 130 g 140 145 150 155 160 165 W =4 s0%
AHinweis:Prifen Sie,ob der O-Ringam . : Bildiibertragung der CHASING GO1-App in Echtzeit. - P
Halteleinenanschluss fehlt oder beschadigt ist. Falls ja, D) “-?q o ) ] . ) Entsperren @ o ~ roto)
ersetzen Sie ihn vor der Verwendung. z A\ Hinweis: Da die App haufig aktualisiert wird, werden Menii -~ e e Video-Taste
m solche Update-Informationen nicht in der Papierversion ) Fotografie  Zeitlupe
des Benutzerhandbuchs vorgestellt. Hinweise zur Tiefensperre - S G/ . Foto)
Bedienung der App und des Geréts finden Sie im : Video-Taste
. Startmentii der App -> das Symbol in der oberen rechten  Tiefe T
g ROV einschalten Ecke -> Hilfe -> Tutorial/FAQ, oder senden Sie uns 2 Temperatur 101 1| kamerseinsteliu
. . . 3D-Geste Tir i
Schalten Sie die Fernsteuerung mit dem Hauptschalter (ON/OFF) ein. Die Akkuanzeige 2.4G oder 5G und die < direkt eine E'Ma'l an ) _ R - . Relativer Winkel ngsment
support@chasing-innovation.com, um unseren Licht : orF e

globalen technischen Support zu konsultieren.

ROV-Anzeige leuchten auf. Gleichzeitig leuchtet die LED-Zusatzbeleuchtung am ROV kurz auf, begleitet von
zwei Selbsttest-Tonen. ({ Dj

A\ Hinweis: Entsperren Sie das Gerét erst, wenn alles bereit ist und nachdem das Gerat ins Wasser gesetzt
wurde. ON OFF

@ ROV starten

1. Wenn das ROV nicht an ein externes Gerat angeschlossen ist, muss der 4-polige
Anschlussstecker aufgeschraubt werden, um Schaden am ROV zu vermeiden.

2. Wenn Sie das ROV zu Wasser lassen, halten Sie die Griffe an den Seiten des Gerats mit beiden
Handen fest und setzen Sie es vorsichtig ins Wasser. Nachdem Sie den Motor entsperrt haben,
konnen Sie mit dem Tauchbetrieb beginnen. Fiir ein optimales Erlebnis empfehlen wir, vor dem
Start darauf zu achten, dass die Wassertiefe mehr als 1 Meter betragt.

@ Fernsteuerung und Handy/Tablet verbinden

Es gibt zwei Mdglichkeiten, die Fernsteuerung mit dem Handy/Tablet zu verbinden. Die empfohlene

Methode ist die Verwendung eines Kabels.

Die Verbindungsmethoden sind: [

Methode 1: Anschluss iiber Fernsteuerungskabel J Videos und Bilder herunterladen

SchlieRen Sie das mitgelieferte Fernsteuerungskabel an der Fernsteuerung und am Handy/Tablet an ] -

(verwenden Sie das Kabel, das dem Anschluss am Mobilgerét entspricht); schlieRen Sie das Ende mit dem 1) Siehe Schritt 4, um Fernsteuerung und Handy/Tablet zu verbinden. 3) Suchen Sie das Video/Bild, das Sie herunterladen méchten, und tippen Sie

Haan’S)imb°| am Handy/Tablet an. 2) Tippen Sie auf Galerie in der unteren rechten Ecke im Hauptmeni der App. auf die Download-Schaltflache. Sobald der Download abgeschlossen ist,

A Hinweis: = werden Video und Bild direkt im Fotoalbum des Handys/Tablets

* Wenn lhr Handy/Tablet keine Verbindung aufbauen kann, versuchen Sie zunachst, das WLAN lhres gespeichert. Videos und Bilder werden bei Android-Geréaten in der Regel im
Handys/Tablets auszuschalten. Wenn Sie immer noch keine Verbindung aufbauen kénnen, versuchen Sie, Ordner ,Download" und bei iPhones direkt im Fotoalbum gespeichert.

die mobile Datenverbindung lhres Handys/Tablets zu deaktivieren.

Wenn keine der oben genannten Methoden zu einer Verbindung fiihrt, kann es sich um ein
Kompatibilitatsproblem mit dem Handy/Tablet handeln. Wahlen Sie Methode 2, ,WLAN-Verbindung". % { m

*

* Der Typ-C-Anschluss der Fernsteuerung und das mitgelieferte Fernsteuerungskabel unterstiitzen kein H#AE

Aufladen. Ig — e
Methode 2: WLAN-Verbindung Chasing_xxxxx = |
Rufen Sie das WLAN-Verbindungsmenii des Handys/Tablets auf und verbinden Sie mit ,CHASING_XXXX"; - — / = 1o

das Standard-WLAN-Passwort lautet: 12345678.



microSD-Karte kopieren

1) Schalten Sie den Hauptschalter der Fernsteuerung aus und wischen Sie alle Wassertropfen am ROV-Rumpf ab (insbesondere das Wasser am

microSD-Kartensteckplatz).

2) Schrauben Sie die Abdeckung des microSD-Kartensteckplatzes entgegen dem Uhrzeigersinn ab und nehmen Sie die microSD-Karte heraus.

m 3) Lesen Sie die Fotos und Videos mit einem Computer oder einem anderen Gerat auf der microSD-Karte aus.

Navigation

Fernsteuerung

ROV-Stellung

Fernsteuerung

ROV-Stellung

Linker Joystick

Vorwarts/Riickwarts

Linker Joystick

Nach links/rechts

Rechter Joystick

Linkes Scrollrad

™\

Laden

ROV und Fernsteuerung: Das 2-in-1-Netzteil (12,6 V/3 A) kann sowohl das ROV als auch die Fernsteuerung aufladen.

Anzeige: Die rote LED zeigt den normalen Ladevorgang an, die griine LED zeigt an, dass der Ladevorgang abgeschlossen ist.

Technische Daten

ROV

Abmessungen 400 x 226 x 145 mm
Gewicht 2,7kg

Akku 2 x 4800 mAh
Auftrieb -10ghis10g
Betriebstemperatur -10°Chis+45°C
Maximale Tauchtiefe 100 m

Maximale Laufzeit der Batterie 4 Stunden

Anzahl der Akkuzyklen >300 Mal

LED-Aufhelllicht

Helligkeit 2x1200 Im
Farbtemperatur 5000 K - 5500 K

CRI 85

Maximale Leistung 2x10W

Dimmen Drei Stufen, einstellbar
Sensor

IMU Drei-Achsen-Gyroskop/Beschleunigung/Kompass
Tiefensensor <+025m

Temperatursensor +/-2°C
Wickelvorrichtung

Gewicht 1,8 kg (100 m)

Kabellange 100,200 m

Kamera

CMOS 1/2,3 Zoll

Blende F2.8

Brennweite Tm

1SO-Bereich 100 - 6400

Sichtfeld 150°

Maximale Bildauflésung 12 MP (4000 x 3000)
Bildtyp JPEG/DNG

Normales Video

UHD: 3840 x 2160 (4K) 30 BpS

FHD: 1920 x 1080 (1080p) 30/60/120 BpS

Maximaler Video-Stream

60 M

Videotyp

MP4

SD-Speicherkarte

64 GB

Fernsteuerung

Abmessungen 160 x 155 x 125 mm
Gewicht 685 g

Akku 2500 mAh

Akku-Betriebszeit

=6 Stunden (abhangig von der Einsatzumgebung)

Drahtlos

WLAN-Unterstiitzung

HDMI

1080p-Unterstiitzung

Halterung fiir Handy/Tablet

Unterstiitzt bis zu 10 Zoll

Kabelgebundener Anschluss

Lightning, Mikro-USB, USB Typ-C

Ladegerat

Ladegerat 3A/126V
Ladezeit ROV 3,5 Stunden
Ladezeit Fernsteuerung 2 Stunden

A\ Hinweis: Beide verwenden das gleiche Ladegerét.




@ Sichere Navigation
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Navigation im offenen

Meer
-

4 N\

>

Die Wasserqualitat ist
relativ klar ohne dichte

\ Algen. )

4 N\

()

Achten Sie darauf, dass
sich kein starkes Funk-

oder Radarsignal in der

\ Nahe befindet. J

O Motor/Propeller

Beriihren Sie
nicht die
rotierenden
Propeller.

4 N\

100m
N2

Tauchen Sie nicht
tiefer als 100 Meter.

Wartungs- und Sicherheitshinweise

~— @

Lassen Sie den Motor nicht
langer als 30 Sekunden im

Leerlauf an der Luft laufen,
um Uberhitzung zu

vermeiden.

@ Schutz des Akkus
4 N [~ 2\
Laden Sie, wenn die
Der Akku darf nicht Kapazitat dfs é\skl:us
entladen werden. weniger als 25 %
L betrégt. J
4 N A
@ [ERTRTRIE) :
Halten Sie die
Akkuladung bei 50 % - Betriebstemperatur
70 %, wenn Sie das Gerat -10°C bis +45°C
\___nichtbenutzen.  / \ )

@ Halteleine

- Uberpriifen Sie vor Gebrauch, ob der
Anschluss nass oder feucht ist. Wenn dies

der Fall ist, wischen Sie ihn vor der
Verwendung mit dem mitgelieferten,
saugfahigen Spezialtuch ab.

darauf, dass das Gerat ausgeschaltet ist), mit sauberem Wasser abzuspiilen und mit einem Tuch

abzuwischen.

A\ Hinweis: Nach Gebrauch ist es erforderlich, die Anbauteile auf der Oberflache zu reinigen (achten Sie

@ Schutz beim Aufladen

- Verwenden Sie nur das offizielle
Standard-Ladegerat.

- Die rote LED zeigt den Ladevorgang an.

- Die griine LED zeigt an, dass der
Ladevorgang abgeschlossen ist. Das
Ladegerat muss gleich nach Abschluss
des Ladevorgangs vom Stromnetz
getrennt werden.

@ 0-Ring

- Uberpriifen Sie, ob der O-Ring des
Anschlusses fiir die Halteleine fehlt oder
beschéadigt ist. Wenn dies der Fall ist,
ersetzen Sie ihn vor Gebrauch.

- Hinweis: Wassern Sie den Rumpf nach dem
Einsatz in Meerwasser mindestens fiir
1 Stunde in StiBwasser und schalten Sie
das Gerat dann fiir 10 Minuten ein. Wischen
Sie es nach der Reinigung mit einem
Reinigungstuch ab.

Sonstiges
. Schalten Sie vor dem Start die Zusatzbeleuchtung des ROV nicht ein, um ein Ausbrennen zu vermeiden.

N —

Priifen Sie nach jedem Gebrauch, ob sich in den Propellern Gegenstande wie Seegras oder Fischernetze verfangen haben. Spiilen Sie zur gleichen Zeit den
Rumpf mit StiRwasser ab, wischen Sie ihn trocken und legen Sie ihn in die Verpackung zuriick.

Die Fernsteuerung darf nicht mit Wasser abgespiilt werden. Sie muss mit einem Reinigungstuch abgewischt werden.
Stellen Sie keine schweren Gegenstande auf das Gerat, um Beschadigungen zu vermeiden.
Jugendliche unter 16 Jahren diirfen dieses ROV nur unter Aufsicht von Erwachsenen benutzen.
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Chlor und andere Chemikalien kénnen zur Korrosion des Geréts fiihren. Wenn ein Schwimmbad einen hohen Chlorgehalt aufweist, verwenden Sie das ROV
nicht darin.

Support

Wenn Sie Fragen oder technische Probleme haben, senden Sie uns eine E-Mail an support@chasing-innovation.com oder wenden Sie sich an unseren
E-Chat-Kundendienst auf der offiziellen Website.

Lassen Sie das Gerat bei Nichtgebrauch nicht in der Sonne liegen. Lagern Sie es an einem kiihlen Ort oder in einem dafiir vorgesehenen Karton oder Kasten.

Das aktuelle Benutzerhandbuch finden Sie bei

https://www.chasing.com

Dieser Inhalt kann ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.



B Renuncia de responsabilidad

Todo usuario, antes de utilizar el dron submarino GLADIUS MINI S, debe leer atentamente esta declaracion.
Una vez utilizado este producto, se considerara que el usuario ha reconocido y aceptado la totalidad de
esta declaracion.

Al utilizar este producto, si se producen dafios personales o materiales (incluyendo pérdidas directas o indirectas) debido a las
siguientes razones, CHASING no sera responsable de la indemnizacion:

Dafos causados por un operador en malas condiciones fisicas o mentales al utilizar la maquina.
La intencidon subjetiva del operador de causar deliberadamente lesiones personales, dafios materiales, etc.
Indemnizacion por cualquier otro dafo relacionado causado por un accidente.

El producto no esta correctamente montado o no se utiliza de acuerdo con las instrucciones de este manual.
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Otros dainos causados por la modificacion o sustitucion por parte del usuario de elementos utilizando accesorios o piezas que no
sean de CHASING, resultando en un mal funcionamiento del ROV.

Dafos causados por el uso de productos que no sean de CHASING o imitaciones de productos de CHASING.
Indemnizacion por dafios causados por un error de operacion o un error de juicio subjetivo.

Problemas como el desgaste natural, la corrosion y el envejecimiento de los circuitos, que hacen que el ROV funcione mal.
El ROV emite un aviso de bateria baja y el operador sigue sin llamar al ROV, lo que provoca la pérdida del contacto.

I3 Y ® N o
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El conocimiento de que el ROV se encuentra en un estado anormal (como un fallo evidente de los componentes principales, defectos
obvios o piezas que faltan) y el operador sigue poniéndolo en el agua, lo que provoca dafos.

11. Daifios causados por la presencia del ROV en aguas sensibles, como zonas de gestion militar y areas de mar abierto, sin permiso
oficial.

12. Operar el ROV en condiciones de agua adversas (como fuertes vientos, grandes olas, barro y arena).

13. EI ROV se encuentra con situaciones incontrolables como colisiones fuertes, tsunamis o ser tragado por animales.

14. Daios debidos a cualquier imagen obtenida por el operador utilizando el ROV que infrinja los derechos de propiedad intelectual.
15. Otros dafios que no estén dentro del ambito de responsabilidad de CHASING.

Vehiculo operado a distancia (ROV)

El GLADIUS MINI S es un dron submarino disefiado para la fotografia submarina, la exploracion cientifica y la inspeccién de seguridad.
En comparacion con el GLADIUS MINI de la generacion anterior, el MINI S admite el montaje de pinzas manipuladoras, camaras
deportivas, etc. La capacidad de la bateria se ha mejorado y su duracién se ha incrementado en un 70 %. Con la tecnologia de motor ES
patentada por CHASING, la posibilidad de que la arena se atasque se reduce de manera eficaz. EI ROV lleva integrada una camara EIS de
4K/12 millones de pixeles, 2 luces LED de 1200 limenes y una tarjeta de memoria Micro SD conectable de 64G. Un mando a distancia
profesional con cable de conexion directa garantiza un funcionamiento estable y una conexién continua. El fuselaje compacto de

aleacion de aluminio (pesa menos de 3 kg) y el carrete eléctrico opcional permiten que una sola persona ponga el dron en servicio en 3
minutos. Es un dron submarino ligero, facil de usar y fiable.

—_

. Ranura para tarjetas SD
. Luces LED

. Camara

. Propulsor

. Orificio de drenaje/orificio de escape

. Enchufe del cable de anclaje/puerto de carga

. Zona de instalacion de accesorios

© N o o A~ W N

. Puerto periférico (4\ Nota: Cuando no haya un dispositivo externo
conectado, enrosque el enchufe antes de que entre en contacto con el

agua).



Mando a distancia
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Interruptor de encendido: enciende/apaga el mando a distancia.

Indicador de alimentacion: luz verde (nivel de bateria alto); luz azul
(nivel de bateria medio); luz roja (nivel de bateria bajo).

Boton de cambio de Wi-Fi: cambia entre Wi-Fi 2,4G/5G.

Indicador de conexion del mando a distancia: ROV/2,4G/5G.
Restablecer con una tecla: en cualquier posicion, se puede restablecer
el ROV al estado horizontal.

Pulsacion larga para cambiar el modo de control.

Desbloquear: bloquear/desbloquear el motor; el estado actual del
motor se puede confirmar en la aplicacion.

Boton de control de las luces de apoyo: control de las luces de apoyo
[apagadas/intensidad media/intensidad alta].

Hebilla de seguridad: se puede utilizar con un cable de seguridad para
evitar la caida del mando a distancia.

Palanca de control: se utiliza para controlar la navegacion del ROV.
Consulte los movimientos de navegacién para conocer las
operaciones especificas.

Boton de la sujecion: Manténgalo pulsado para habilitar / deshabilitar
la funcion de la sujecion.

13.
14.

15.
16.
17.

Video/foto: pulsacion corta para hacer una foto/iniciar o finalizar la
grabacion de video; pulsacion larga para cambiar entre el modo foto y
el modo video.

Rueda de desplazamiento derecha: Control de la apertura o cierre de la
sujecion.

Rueda de desplazamiento izquierda: ajusta el angulo de cabeceo.
Puerto tipo C: comunicacion directa entre el mando y el teléfono
movil/tableta.

Puerto HDMI: salida de imagen en tiempo real de alta definicion 1080p.

Enchufe del cable de anclaje/puerto de carga.

Soporte para teléfono movil/tableta: se utiliza para fijar el teléfono
movil/tableta. Abra ambos extremos para insertar el dispositivo y, a
continuacion, pulse el boton de la parte posterior para apretarlo.

A\ Nota: Los dafios causados por la inmersién en liquidos no estan

cubiertos por la garantia. Para evitar dafos, no sumerja el mando a
distancia en el agua.

Luz indicadora del mando a distancia

Bateria: La luz indicadora de bateria tiene tres estados de color. Rojo: la luz roja permanecera encendida sin parpadear cuando el nivel de la bateria esté entre
el 10y el 30 %; la luz roja parpadeara cuando el nivel de la bateria esté entre el 0y el 10 %. Azul: la luz azul permanecera encendida sin parpadear
cuando el nivel de la bateria esté entre el 30 y el 70 %.

Verde: la luz verde permanecerd encendida sin parpadear cuando el nivel de la bateria esté entre el 70 y el 100 %.

2.4G: luz indicadora de Wi-Fi; siempre encendida cuando la banda de frecuencia 2,4G esté funcionando.

5G: luz indicadora de Wi-Fi; siempre encendida cuando la banda de frecuencia 5G esté funcionando.

ROV: comunicacion entre el mando a distancia y el ROV (intermitente: no conectado, fijo: conectado).

Tecla de restablecimiento: cuando la maquina esté en un estado no horizontal, la luz azul bajo el botén estara siempre encendida.

Botdn de desbloqueo: después de desbloquear, la luz azul bajo el boton estara siempre encendida.

Botdn de las luces de apoyo: cuando la intensidad de las luces de apoyo sea alta, la luz azul bajo el boton estara siempre encendida. Cuando la intensidad de la

luz de apoyo sea baja, la luz azul bajo el botén parpadeara. Cuando la luz de apoyo esté apagada, la luz azul bajo el botén estara apagada.

Cable de anclaje de 100/200 my 3
recogecable 2

El recogecable se utiliza para almacenar el cable de anclaje, y el cable de anclaje se utiliza
para conectar el ROV y el mando.
1. Enchufe del cable de anclaje
3. Cable de anclaje

2. Carcasa del recogecable
4. Hebilla de suspension

4 =) 1

A\ Nota: No introduzca el enchufe del cable de anclaje sin conectar en el agua y evite que le
salpiquen liquidos. Compruebe si la junta térica del enchufe del cable de anclaje se ha
extraviado o esta dafiada. En caso afirmativo, sustitlyala antes de utilizarlo.

Instalacion y conexion

@ Instalar la aplicacion CHASING GO1

Aplicacion CHASING GO1: (Para iOS 9.0/Android 4.4 y superior) Escanee el cddigo QR
que aparece a continuacion o visite la i0S App Store/Google Play para descargarla.




g Conectar el ROV y el mando a distancia %\ 6 Introduccion a la interfaz de la aplicacion  Astes - Bru‘jula Intensidad de sefial

Atrds -------eoos N : : JE— Nivel de la
Introduzca los dos extremos del cable de anclaje en el ROV y en el mando a distancia y apriete las tuercas de fijacion. Después de abrir la aplicacion, toque el boton “Enter o i : bateria
O\ | Camera". Una vez que entre en la camara, vera la 5 o o 115 a0 s 1 S’E' o s s e e s Wil 5 s0%
A\ Nota: Compruebe si la junta tdrica del enchufe del cable de transmision de imagenes en tiempo real de la aplicacion )
anclaje se ha extraviado o esté dafiada. En caso afirmativo, CHASING GO1. [ & pa T"s"’"e" directo ~ N
sustitdyala antes de utilizarlo. A\ Nota: Como la aplicacion se actualiza con frecuencia, Meny ------------ Secmcia Na foto/video
dicha informacion de actualizacion no se incluye en la Sloauen de f°‘°9f?"_"°a Cé'"“[f lenta
version impresa del manual del usuario. Para las profundidad “a‘@_ Gj (8 @ w
operaciones pertinentes de la aplicacién y la maquina, foto/video
9 Encender el ROV _consulte la interfaz de inigio de la aplicacion —> el T —
] icono de la esquina superior derecha —> Ayuda —> @ 00m 202 111 Menid

Encienda el interruptor de encendido (ON/OFF) del mando a distancia. El indicador de bateria 2,4G o la < Tutorial/Preguntas frecuentes, o envie directamente un ~ en30 e Anaulo relativo " AT

luz indicadora 5G y la luz indicadora del ROV se encenderan sin parpadear. Al mismo tiempo, la luz correo electrénico para consultar nuestro soporte Luz ore e ?

técnico internacional:
support@chasing-innovation.com

auxiliar LED del ROV se encendera brevemente, acompanada de dos sonidos de autoverificacion.

 aan,
—\
\

A\ Nota: Desbloquee la maquina solo una vez que todo esté listo y después de colocarla en el agua.

@ Lanzamiento del ROV

1. Cuando el ROV no esta conectado a un dispositivo externo, el conector de 4 pines debe

. . . L. enroscarse para evitar dafios al ROV.
@ Conectar el mando a distancia y el teléfono mévil/tableta . .
2. Cuando lance el ROV, sujete las asas de ambos lados de la maquina con las dos manos y

lancelo al agua con cuidado. Una vez desbloqueado el motor, se pueden iniciar las operaciones
de inmersién. Para una mejor experiencia, se recomienda asegurarse de que la profundidad del
agua sea superior a 1 metro antes de empezar.

Hay dos formas de conectar el mando a distancia al teléfono mévil/tableta. El método recomendado es
utilizar un cable.

Los métodos de conexién son:

Método 1: Conexidn del cable del mando a distancia

Conecte el cable del mando a distancia incluido al mando a distancia y al teléfono mévil/tableta (utilice el
cable que corresponde al puerto del dispositivo mévil) y conecte el extremo con el gréfico del teléfono
movil al teléfono movil/tableta.

Descarga de videos e imagenes

———

b 1) Consulte el paso 4 para conectar el mando a distancia y el teléfono 3) Busque el video/imagen que desea descargar y toque el boton de
A Nota: movil/tableta. descarga. Una vez completada la descarga, el video y la imagen se
« Si el teléfono movil/tableta no se conecta correctamente, intente apagar primero el Wi-Fi del teléfono 2) Toque sobre la galeria en la esquina inferjor derecha de la interfaz guardaran directamente en el &lbum de fotos del teléfono moévil/tableta.
. . ) . ) - L. = principal de la aplicacion. Los videos y las imagenes generalmente se guardan en la carpeta de
movil/tableta. Si sigue sin poder conectarse, intente desactivar la conexion de datos moviles del descargas en los dispositivos Android y se guardan directamente en el
teléfono movil/tableta. album de fotos en los dispositivos iPhone.

*

Si ninguno de los métodos anteriores produce una conexién satisfactoria, puede tratarse de un

problema de compatibilidad del teléfono mavil/tableta. Intente seleccionar el método dos, “Conexion | *
Wi-Fi". . \l/

El puerto tipo C del mando a distancia y el cable del mando a distancia incluido no admiten la carga.

*

Método 2: Conexién Wi-Fi 1

) L X - X Chasing_xxxxx = = o f
Entre en la interfaz de conexion Wi-Fi del teléfono mévil/tableta, conéctese a “CHASING_XXXX" e 8- s =
introduzca la contrasefia Wi-Fi predeterminada: 12345678.



Copia de la tarjeta Micro SD

1) Apague el interruptor de encendido del mando y limpie cualquier gota de agua en el fuselaje del ROV (especialmente las gotas de agua en la ranura de la

tarjeta Micro SD).

2) Desenrosque la tapa de la ranura de la tarjeta Micro SD en sentido contrario a las agujas del reloj y saque la tarjeta Micro SD.

Movimientos de navegacion

3) Utilice un ordenador u otro dispositivo para leer las fotos y videos de la tarjeta Micro SD.

Especificaciones

Vehiculo operado a distancia (ROV)

Mando a distancia Movimiento del ROV

Mando a distancia !

Tamaiio 400 x 226 x 145 mm
Peso 2,7kg

Bateria 2 x 4800 mAh
Flotabilidad -10a10g
Temperatura de funcionamiento -10a+45°C
Profundidad maxima 100 m

Duracién méxima de la bateria 4h

Numero de ciclos de la bateria > 300 recargas

Palanca de control
izquierdo

Adelante/Atras

Palanca de control
izquierdo

Luces LED de apoyo

Palanca de control
derecho

Rueda de desplazamiento
izquierda

oN

Instrucciones de carga

ROV y mando a distancia: el adaptador 2 en 1 (12,6 V; 3 A) puede cargar el ROV y el mando a distancia.

Luz indicadora: la luz roja indica que la carga es normal, la luz verde indica que la carga esta completa.

Intensidad de luz 2x1200 limenes
Temperatura de color 5000 - 5500 K

CRI 85

Potencia maxima 2x10W

Atenuacion Tres niveles, ajustable
Sensor

IMU Giréscopio de tres ejes/aceleracion/brijula
Sensor de profundidad <10,25 m

Sensor de temperatura +/-2°C
Recogecable

Peso 1,8 kg (100 m)

Longitud del cable 100, 200 metros

Camara

CMOS 1/2,3 pulgadas
Apertura F2.8

Distancia focal Tm

Intervalo ISO 100-6400

Campo de vision 150°

Resolucion maxima de imagen 12M (4000 x 3000)
Tipo de imagen JPEG/DNG

Video normal

UHD: 3840 x 2160 (4K) 30 fps

FHD: 1920 x 1080 (1080p) 30/60/120 fps

Transmision maxima de video

60 M

Tipo de video

MP4

Memoria de la tarjeta SD

64G

Mando a distancia

Tamafio

160 x 155 x 125 mm

Peso

6859

Bateria

2500 mAh

Duracién de la bateria

26 h (en funcion del entorno de uso)

Inalambrico

Soporta Wi-Fi

HDMI

Soporta 1080p

Soporte para teléfono mavil o tableta

Admite hasta 10 pulgadas

Tipo de puerto con cable

Lightning, Micro USB, USB tipo C

Cargador

Cargador 3A/126V
Tiempo de carga del ROV 35h
Tiempo de carga del mando a distancia 2 h

A\ Nota: Comparten el mismo cargador.




Mantenimiento y precauciones

@ Seguridad de

la navegacion

4 N
Navegacion en aguas La calidad del agua ha
abiertas de ser relativamente
\_ Y, \buena, sin algas densas)
4 N [~

((\)

Asegurese de que no
hay una sefial de radio
\_ radar fuerte cerca.

100m
N2

No lo sumerja a mas
° de 100 metros.

AN

~

@ Proteccién de la bateria

4 N [ A

N

Carguelo cuando el nivel
No agote la bateria. de la bateria sea inferior

L YN al 25 %. J
4 N [~ 2\

Mantenga el nivel de
la bateria entre el 50 y Temperatura de
funcionamiento

J

e Motor/hélices

No toque las
hélices del motor
en rotacion.

No deje el motor al ralenti
durante mas de 30 segundos

en el aire para evitar el
sobrecalentamiento

el 70 % cuando no lo
-10°C a +45°C

\_ utilice. AN J

@ cable de anclaje

- Antes de utilizarlo, compruebe si el puerto

tiene gotas de agua. En caso afirmativo,
limpielo con el pafo absorbente especial
proporcionado por la fabrica antes de
utilizarlo.

A\ Nota: Después del uso, es necesario limpiar la superficie del rotor de posibles elementos adheridos
(asegurese de que la maquina esté completamente apagada), lavar con agua limpia y limpiar con un

pafio después de la |

impieza.

9 Proteccion de carga

- Utilice el cargador estandar oficial.
- Laluz roja indica que se esta cargando.
- Laluz verde indica que la carga esta

completa. El cargador debe desenchufarse
poco después de completar la carga.

@ Junta térica de sellado

- Compruebe si la junta térica del enchufe del

cable de anclaje se ha extraviado o esta
dafada. En caso afirmativo, sustitiyala
antes de utilizarlo.

- Nota: Después de utilizarlo en agua de mar,

sumerja el fuselaje en agua dulce durante al
menos 1 hora, y a continuacién enciéndalo
durante 10 minutos. Después de limpiarlo,
pasele un paio de limpieza.

Otros

—_

. Antes del lanzamiento, no encienda la luz auxiliar del ROV para evitar que se queme.

N

Después de cada uso, compruebe que las hélices del motor no tienen ningun objeto como algas o redes de pesca enredadas en ellas. Al mismo tiempo, use
agua dulce para lavar el fuselaje, a continuacion, séquelo con un pafo y vuélvalo a guardar en la caja de embalaje.

El mando a distancia no se puede limpiar con agua. Hay que limpiarlo con un pafo de limpieza.

No coloque objetos pesados sobre la maquina para evitar que se dafie.
Los adolescentes menores de 16 afos solo deben utilizar este ROV bajo la supervision de un adulto.

Cuando no esté en uso, no exponga la maquina al sol. Guardela en un lugar fresco o en una caja especial.

N o o > w

El cloruro u otros productos quimicos pueden corroer la maquina. Si la piscina contiene un alto contenido de cloro, no utilice el ROV en ella.

Soporte

Si tiene alguna pregunta o problema técnico, envie un correo electronico a support@chasing-innovation.com o péngase en contacto con nuestro personal de
atencion al cliente por chat electrénico en el sitio web oficial.

Puede acceder al ultimo manual del usuario a través de
https://www.chasing.com

Este contenido puede estar sujeto a cambios sin previo aviso.



B Avertissement Drone

Tout utilisateur dOit, avant d'utiliser le drone sous-marin GLADIUS MINI S’ lire attentivement la présente Le GLADIUS MINI S est un drone sous-marin congu pour la photographie sous-marine, I'exploration scientifique et les inspections de sécurité. La version
déclaration. GLADIUS MINI S, comparativement a la génération précédente GLADIUS MINI, prend en charge le montage de pinces robotiques, de caméras de sport, etc. La

m Une fois que le produit a été Ut“iSé, |'utilisateur sera réputé avoir reconnu et accepté I’intégralité dela capacité de la batterie est améliorée et la durée de vie de la batterie est augmentée de 70 %. Grace a la technologie brevetée de moteur CHASING, le risque de m
présente déclaration. blocage par du sable peut étre réduit de maniére efficace. Le drone dispose d'une caméra EIS 4K/12 millions de pixels intégrée, de lumiéres LED de

1200 x 2 lumens et d'une carte mémoire Micro SD enfichable de 64GO. Une télécommande filaire professionnelle a connexion directe assure un fonctionnement
stable et une connexion continue. Le fuselage compact en alliage d'aluminium (poids inférieur a 3 kg) et I'E-Reel (Enrouleur électrique) en option permettent a

CHASING ne pourra étre tenue pour responsable et aucune indemnisation ne pourra étre réclamée si, lors de I'utilisation de ce produit, des une personne de déployer rapidement le drone en 3 minutes. C'est un drone sous-marin a la fois léger, facile a utiliser et fiable.
blessures corporelles ou des dommages matériels (y compris des pertes directes ou indirectes) surviennent pour les raisons suivantes :

1. Les dommages causés par un opérateur souffrant de mauvaise condition physique ou mentale lors de I'utilisation de la machine.
2. L'intention subjective de I'opérateur de causer délibérément des blessures corporelles, des dommages matériels, etc.
3. Indemnisation pour tout autre dommage connexe causé par un accident.
4. Le produit n'est pas correctement assemblé ou n'est pas utilisé conformément aux instructions de ce manuel.
5. D'autres dommages causés par |'auto-modification ou le remplacement en utilisant des accessoires ou des piéces ne provenant 5
pas de CHASING, entrainant un mauvais fonctionnement du drone dans son ensemble.
6. Les dommages ou blessures causés par |'utilisation de produits ne provenant pas de CHASING ou de faux produits CHASING. 4
Indemnisation des dommages causés par une erreur d'utilisation ou une mauvaise erreur de jugement.
8. Des problemes tels que I'usure naturelle, la corrosion et le vieillissement des circuits entrainant un mauvais fonctionnement du 2
drone.
9. L'émission d'un avertissement de batterie faible par le drone et le non rappel du drone par |'opérateur, provoquant la perte de 1. Fente pour carte SD
contact du drone. 2. Lumiére LED
10. Une mise a I'eau du drone par I'opérateur en sachant que le drone est dans un état anormal (tel qu'une défaillance évidente des 3. Caméra
principaux composants, des défauts évidents ou des pieces manquantes), entrainant ainsi des dommages. 4. Propulseur 4
11. Les dommages causés par le drone se trouvant dans des eaux sensibles telles que les zones sous contréle militaire et les zones de ) .
pleine mer sans autorisation officielle. . Trou de vidange/Trou d'échappement 8
12. L'utilisation du drone dans des conditions d'eau défavorables (comme des vents forts, de grosses vagues, de la boue et du sable). 6. Prise de I'ombilical/port de charge 6
13. La rencontre de situations incontrdlables par le drone telles que des collisions intenses, des tsunamis ou le fait qu'il soit avalé par 7. Zone d'installation des accessoires
des animaux. 8. Port périphérique (A Remarque : Lorsqu'aucun appareil externe 4
14. Les dommages dus a des données d'image obtenues par I'utilisateur a I'aide du drone qui enfreignent les droits de propriété n'est connecté, vissez la fiche avant de permettre tout contact avec 4
intellectuelle. I'eau.)

—_

5. Les autres dommages qui ne sont pas couverts dans le cadre de la responsabilité de Chasing.



Téléecommande

RhwWwooloy ©O
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Interrupteur de mise sous tension : permet d'allumer/éteindre la
télécommande.

Voyant lumineux d'alimentation : lumiére verte (niveau de batterie
élevé) ; lumiére bleue (niveau de batterie moyen) ; lumiére rouge
(niveau de batterie faible).

Bouton de commutation Wi-Fi : permet de basculer entre le Wi-Fi 2.4G
et 5G.

Indicateur de connexion de la télécommande : DRONE/2.4G/5G.
Réinitialisation a une touche : quelle que soit la posture dans laquelle il
se trouve, le drone peut étre remis en position horizontale.

Appuyez longuement pour changer le mode de contréle.

Déverrouiller : Permet de verrouiller/déverrouiller le moteur, I'état
actuel du moteur peut étre confirmé dans I'application.

Bouton de contrdle de la lumiére d'appoint : controle de la lumiere
d'appoint [arrét/luminosité moyenne/luminosité élevée].
Boucle/Anneau de sécurité : Peut étre utilisée avec une corde de
sécurité pour empécher la télécommande de tomber.

Joystick : Utilisé pour contréler la navigation du drone. Reportez-vous
a aux postures de navigation pour des opérations spécifiques.

10. Bouton Pince robotique : Appuyez sur ce bouton et maintenez-le
enfoncé pour activer/désactiver la fonction Pince robotique.

11. Vidéo/Photo : appuyez briévement pour prendre une photo/démarrer
ou arréter I'enregistrement vidéo ; appuyez longuement pour basculer
entre les modes photo et vidéo.

12. Molette droite : Contrdlez I'ouverture et la fermeture de la pince
robotique.

13. Molette gauche : Permet d'ajuster I'angle de pas.

14. Port de Type C : Communication directe entre la télécommande et le
téléphone mobile/tablette.

15. Port HDMI : Sortie d'image en temps réel haute définition 1080P.

16. Prise de I'ombilical/port de charge.

17. Support de téléphone portable/tablette : Utilisé pour attacher le
téléphone portable/la tablette. Ouvrez les deux extrémités pour insérer
I'appareil, puis appuyez sur le bouton a I'arriére pour serrer I'appareil.

A\ Remarque : Les dommages causés par I'immersion dans un liquide ne
sont pas couverts par la garantie. Pour éviter tout dommage, ne mettez
pas la télécommande dans I'eau.

1. Prise de I'ombilical

niveau de la batterie si situe entre 30 % et 70 %.

Voyant lumineux de la télécommande

Batterie : Le voyant de la batterie a trois couleurs d'états. Rouge : le voyant rouge reste allumé sans clignoter lorsque le niveau de la batterie se situe entre 10 %
et 30 % ; le voyant rouge clignote lorsque le niveau de la batterie se situe entre 0 % et 10 %. Bleu : le voyant bleu reste allumé sans clignoter lorsque le

Vert : le voyant vert reste allumé sans clignoter lorsque le niveau de la batterie si situe entre 70 % et 100 %.

Ombilical 100/200 m et enrouleur

L'enrouleur est utilisé pour stocker I'ombilical et I'ombilical est utilisé pour connecter le drone
a la télécommande.

2. Coque de I'enrouleur

3. Ombilical 4. Boucle de suspension

A\ Remarque : Ne mettez pas la prise de I'ombilical non connectée dans I'eau et ne projetez
pas de liquide dessus. Vérifiez si le joint torique sur la prise de I'ombilical est manquant

ou endommagé. Si tel est le cas, veuillez le remplacer avant utilisation.

Installation et connexion

Glnstallez I'application CHASING GO1

Application CHASING GOT1 : (Pour iOS 9.0/Android 4.4 et supérieur) Scannez le code QR
ci-dessous pour télécharger |'application ou visitez I'iOS App Store/Google Play pour

télécharger I'application.

2,4 G : Le voyant lumineux du Wi-Fi reste toujours allumé lorsque la bande de fréquences 2.4G est utilisée.

5 G : Le voyant lumineux du Wi-Fi reste toujours allumé lorsque la bande de fréquences 5G est utilisée.

Drone : communication entre la télécommande et le drone (clignotant : non connectg, fixe : connecté).

Bouton de réinitialisation a une touche : Lorsque la machine est dans une position non horizontale, la lumiére bleue sous le bouton est toujours allumée.
Bouton de déverrouillage : Aprés le déverrouillage, la lumiére bleue sous le bouton est toujours allumée.

Bouton de lumiére d'appoint : Lorsque la luminosité de la lumiére d'appoint est élevée, la lumiére bleue sous le bouton est toujours allumée. Lorsque la
luminosité de la lumiéere d'appoint est moyenne, le voyant bleu sous le bouton clignote. Lorsque la lumiére d'appoint est éteinte, le voyant bleu sous le bouton
est éteint.
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@ Connectez le drone et la télécommande — @ Présentation de l'interface de I'application Peametes - oussole Force dusigna
\ Retour -~ P Niveau de
Insérez les deux extrémités de I'ombilical dans le drone et la télécommande et serrez les écrous de fixation. Aprés avoir ouvert |'application, appuyez sur le bouton = - o ’ o : atene
« Enter Camera ». Une fois que vous entrez dans la S5 O 10 115 120 15 130 GE 140 145 150 155 160 165 WM. =4 0%
A\ Remarque : Vérifiez si le joint torique sur la prise de caméra, vous verrez la transmission d'image en temps réel o
, . o ) S i @ RV Diffusion en direct
I'ombilical est manquant ou endommagé. Si tel est le cas, dans I'application CHASING GO1. Déverrouiller ~ .
e . . ' H 1 A ice Menu —--eeeeeeeee hwri 1L
remplacez-le avant utilisation. i s ), - A Bgmarque: Commg | appll_catl({n_est fréqguemment mise ~ Menu Photwsphie _ o Photo/Vidéo
ajour, ces informations mises a jour ne sont pas time-lapse  Ralenti
. : . X Verrouillage ------ . o =
introduites dans la version papier du manuel de la profondeur » L8/ o Commutateur
d'utilisation. Pour les opérations pertinentes de Photo/Vidéo
g Activez le drone I'application et de la machine, reportez-vous a I .
f I'Interface de démarrage de I'application -> I'icone dans oom 202¢ T Température I Mem
Placez I'interrupteur de mise sous tension (ON/OFF) de la télécommande sur la position ON. Le voyant < le coin supérieur droit -> Aide -> Tutoriel/FAQ, ou 0 § i Parameétres de
. . . . . . - . q la caméra
lumineux de batterie, de gamme de fréquence 2.4G ou 5G et le voyant lumineux du drone s'allumeront sans envoyez directement un courriel pour consulter notre Lumiére oFF 0 Angle relatif

support technique global a :
support@chasing-innovation.com

clignoter. En méme temps, la lumiére auxiliaire LED sur le drone s'allumera brievement, le tout accompagné
de deux sons d'auto-test.

A\ Remarque : Déverrouillez la machine seulement une fois que tout est prét et aprés que la machine ait ON OFF
été mise dans I'eau.

@ Lancer le drone

1. Lorsque le drone n'est pas connecté a un appareil externe, la fiche du connecteur a
4 broches doit étre vissée pour éviter d'endommager le drone.

2. Lors du lancement du drone, tenez les poignées des deux cotés de la machine avec les deux

@ Connectez la télécommande et le téléphone portable/tablette

mains et jetez-le doucement dans I'eau. Aprés avoir déverrouillé le moteur, vous pouvez Q%—"

Il existe deux fagons de connecter la télécommande au téléphone mobile/tablette. La méthode H commencer les opérations de plongée. Pour une meilleure expérience, il est recommandé de
recommandée consiste a utiliser un cable. — N s'assurer que la profondeur de I'eau dépasse 1 métre avant de commencer.
Les méthodes de connexion sont :

([==]
Méthode 1 : Connexion de la télécommande par cable T 'I A h d d A h
Connectez le cable de la télécommande inclus a la télécommande et au téléphone mobile/tablette e ec a rg em ent eS VI eos et p Otos
(utilisez le cable qui correspond au port de I'appareil mobile), et connectez I'extrémité affichant dessin de 1) Reportez-vous a |'étape 4 pour connecter la télécommande et votre 3) Trouvez la vidéo/image que vous souhaitez télécharger et appuyez sur le
téléphone au téléphone mobile/tablette. téléphone/tablette. bouton télécharger. Une fois le téléchargement terminé, la vidéo et I'image
A\ Remarque : 2) Appuyez sur la galerie dans le coin inférieur droit de I'interface principale seront directement enregistrées dans I'album photo du téléphone

mobile/tablette. Les vidéos et les images sont généralement enregistrées
dans le dossier Télécharger sur les appareils Android et directement
enregistrées dans |'album photo sur les appareils iPhone.

*

Si votre téléphone mobile/tablette ne parvient pas a se connecter, essayez d'abord de désactiver le

Wi-Fi de votre téléphone mobile/tablette. Si vous ne parvenez toujours pas a vous connecter, essayez

de désactiver la connexion de données cellulaires de votre téléphone mobile/tablette.

Si aucune des méthodes ci-dessus ne permet d'obtenir une connexion réussie, il peut s'agir d'un

probléme de compatibilité du téléphone mobile/tablette. Essayez de sélectionner la méthode 2,

« Connexion Wi-Fi ». r

Le port Type-C de la télécommande et le cable inclus de la télécommande ne prennent pas en charge
—

de I'application.

*

*

I'option de charge.

Méthode 2 : Connexion Wi-Fi

Entrez dans 'interface de connexion Wi-Fi du téléphone mobile/tablette, connectez-vous au réseau
« CHASING_XXXX ». Le mot de passe Wi-Fi par défaut est : 12345678.

Chasing_xxxxx

9)



Copier la carte Micro SD

1) Placez I'interrupteur de mise sous tension en position éteinte et essuyez les gouttelettes d'eau sur le fuselage du drone (en particulier les gouttelettes d'eau

sur la fente pour carte Micro SD).

2) Dévissez le couvercle de la fente pour carte Micro SD dans le sens antihoraire et retirez la carte Micro SD.
m 3) Utilisez un ordinateur ou un autre appareil pour lire les photos et les vidéos sur la carte Micro SD.

Posture de navigation

Caractéristiques

Drone

Taille 400 x 226 x 145 mm
Poids 2,7kg

Batterie 4800 mAh x 2
Flottabilité -10g-10¢g
Température de fonctionnement -10°C-+45°C
Profondeur maximale 100 m

Télécommande Posture du drone

Télécommande

Posture du drone

Durée de vie maximale de la batterie 4 h

Nombre de cycles de batterie > 300 cycles

Manette de
controle/Joystick
gauche

Avancer/Reculer

Manette de

controle/Joystick gauche;

Tourner a gauche/droite

@

Lumiére d'appoint LED

Luminosité 2x1200LM

Manette de contréle
/Joystick droit(e)

Molette gauche

™\

Température de couleur 5000 a5500K

Instructions de mise en charge

Drone et télécommande : L'adaptateur 2 en 1 (12,6 V 3 A) permet de charger le drone et la télécommande.

Voyant lumineux : La lumiére rouge indique une charge normale, la lumiére verte indique que la charge est terminée.

CRI 85

Puissance maximum 2x10W

Atténuation Trois niveaux, réglables

Capteur

IMU Gyroscope a trois axes/accélération/boussole
Capteur de profondeur <+025m

Capteur de température +/-2°C

Enrouleur

Poids 1,8 kg (100 m)

Longueur du cable 100, 200 metres

Caméra

CMOS 1/2,3 pouce
Ouverture F2.8

Distance focale Tm

Plage ISO 100 a 6400

Champ de vision 150°

Résolution d'image maximale 12 Mo (4000+3000)
Type d'image JPEG/DNG

Vidéo normale

UHD : 3840+2160 (4K) 30 ips

FHD : 1920+1080 (1080p) 30/60/120 ips

Flux vidéo maximum

60M

Type de vidéo

MP4

Capacité de la carte SD

64 Go

Télécommande

Taille 160 x 155 x 125 mm
Poids 6859

Batterie 2500 mAh

Durée de vie de la batterie

= 6 h (selon I'environnement d'utilisation)

Sans fil

Prise en charge Wi-Fi

HDMI

Prise en charge 1080P

Support pour téléphone portable/tablette

Prend en charge jusqu'a 10 pouces

Port de type filaire

Lightning, Micro USB, USB Type-C

Chargeur

Chargeur 3A/126V
Temps de charge du drone 35h
Temps de charge de la télécommande 2h

A\ Remarque : lIs partagent le méme chargeur.




Entretien et précautions Autre

. N'allumez pas la lumiére auxiliaire du drone avant le lancement, pour éviter de la griller.

2. Apres chaque utilisation, vérifiez si des objets tels que des algues ou des filets de péche ne sont pas emmeélés dans les hélices. En méme temps, utilisez de
< e . f H H . I'eau douce pour rincer le fuselage, puis essuyez-le et rangez-le dans sa boite.
@ Sécurité de la navigation @ Protection de la batterie © Protection de charge P ge.p y 9
3. La télécommande ne peut pas étre rincée a I'eau. Elle doit étre essuyée avec un chiffon de nettoyage.
. N ™ 4 N N - Veuillez utiliser le chargeur standard . . .
officiel. 4. Ne placez pas d'objets lourds sur la machine pour éviter de I'endommager.
N A @ [[:] [[j - Le voyant lumineux rouge indique que la 5. Les adolescents de moins de 16 ans ne doivent utiliser ce drone que sous la surveillance d'un adulte.
charge est en cours. P . . . . - P
KN - 9 . . 6. Lorsqu'elle n'est pas utilisée, n'exposez pas la machine au soleil. Conservez-la dans un endroit frais ou dans une boite dédiée.
l;lil:““'ez metl'gre la - Le voyant lumineux vert indique que la
ité ¥ atterie en charge g " a N . P . n . . [
Navigation en haute mer rélit?y:#fn?illaei?eus?;s Ne videz pas la batterie. IorquL‘;)e {f n_iVeaLtlgde charge est terminée. Le chargeur doit étre 7. Le chlore ou d'autres produits chimiques peuvent corroder la machine. Si la piscine contient une forte teneur en chlore, n'utilisez pas le drone dedans.
a batterie esf & A ¢ i
L JAN algues denses. ) e . débranché peu de temps aprés la fin de la
— - charge.
e N [ N e N [ N Support
((( ))) 100 m o Si vous avez des questions ou des problémes techniques, envoyez un e-mail a support@chasing-innovation.com ou contactez notre service client via le chat
\]/ :) sur le site officiel.
Assuzjez-vouslquélil n'ya Neol - IMegimenez le niveau de Température de
pas de signal radio ou e plongez pas a plus a batterie entre 50 % et i
radar puissant a de 100 métres. 70 % lorsqu'elle n'est fo]nocutlémne‘lmsoegt
\_ proximite. JAN Y, \___ pasutilisee. ) \ - Y,
O Moteur/Hélice @ Ombilical @ Joint torique
- Avant utilisation, vérifiez si des - Vérifiez si le joint torique de la prise de
gouttelettes d'eau sont présentes dans le I'ombilical est manquant ou endommagé. Si
port. S'il y en a, essuyez-les avec le chiffon tel est le cas, veuillez le remplacer avant
Ne touchez pas Ne laissez pas le moteur absorbant spécial fourni avant utilisation. utilisation.
les hélices du tourner au ralenti pendant - Remarque : Apreés utilisation dans I'eau de
moteur en P|U§ de 30 secondes hors mer, faites tremper le fuselage dans de
rotation. de I'eau pour éviter la I'eau douce pendant au moins 1 heure, puis
surchauffe

allumez I'appareil pendant 10 minutes. Vous pouvez accéder a la derniére version du Manuel de ['utilisateur sur le site

[ . . . Apres le nettoyage, essuyez-le avec un
A\ Remarque : Apres utilisation, il est nécessaire de nettoyer les accessoires sur la surface du rotor p yag Y

. N X ) N X chiffon de nettoyage.
(assurez-vous que la machine est complétement hors tension), de rincer a I'eau claire et de les vag Lo L
essuyer avec un chiffon aprés le nettoyage. Ce contenu est sujet a changement sans préavis.

https://www.chasing.com



IB Dichiarazione di non responsabilita

Prima di utilizzare il drone subacqueo GLADIUS MINI S, si raccomanda agli utenti di leggere attentamente
il presente opuscolo informativo.

Utilizzando il prodotto, si presuppone che I'utente abbia preso visione e accettato in ogni sua parte tale
opuscolo informativo.

CHASING non avra la responsabilita di procedere ad alcun risarcimento se, durante l'uso del prodotto, si verificano lesioni fisiche o danni
materiali (comprese perdite dirette o indirette) per i motivi di seguito riportati:

o~ DN~

© ® N o

11.

12.
13.
14.
15.

Danni causati da un operatore in cattive condizioni fisiche o mentali durante I'utilizzo del dispositivo.
Intenzione soggettiva dell'operatore di causare deliberatamente lesioni fisiche, danni materiali, ecc.
Risarcimento per altri danni causati da un incidente.

Assemblaggio o utilizzo del prodotto senza rispettare le indicazioni fornite nel presente manuale.

Altri danni causati da modifiche eseguite per conto proprio o sostituzioni effettuate senza utilizzare accessori o parti originali
CHASING che causano il malfunzionamento del ROV.

Danni causate dall'utilizzo di prodotti non originali CHASING o di imitazioni di tali prodotti.
Risarcimento per danni causati da un errore operativo o da un errore di giudizio soggettivo.
Problemi quali la normale usura, la corrosione e I'usura del circuito che causano il malfunzionamento del ROV.

Invio di un segnale di batteria in esaurimento del ROV, in seguito al quale I'operatore non richiama il dispositivo, causando la perdita
di contatto del ROV.

. Condizioni anomale del ROV note all'operatore (ad esempio, un guasto evidente dei componenti principali, difetti visibili o parti

mancanti) che tuttavia lo mette in acqua causandone il danneggiamento.

Danni causati dal ROV che viene utilizzato in acque sensibili, come ad esempio zone militari e aree oceaniche senza il permesso
ufficiale.

Utilizzo del ROV in condizioni avverse (come ad esempio venti forti, onde alte, fango e sabbia).

Esposizione del ROV a situazioni incontrollabili, come ad esempio forti collisioni, tsunami o ingestione da parte di animali.
Danni dovuti a dati ottenuti dall'operatore utilizzando il ROV in modo non conforme ai diritti di proprieta intellettuale.

Altri danni che non rientrano nell'ambito di responsabilita di CHASING.

ROV

Il drone subacqueo GLADIUS MINI S & pensato per scattare fotografie sott'acqua, esplorazioni scientifiche e ispezioni di sicurezza. Rispetto al precedente

GLADIUS MINI, il GLADIUS MINI S supporta il montaggio di diversi accessori, tra cui grabber, fotocamera per attivita sportiva, ecc. La capacita della batteria &

stata migliorata e la durata della batteria & stata aumentata del 70%. Grazie alla tecnologia del motore brevettata di CHASING, il rischio di intasamento dovuto
alla sabbia puo essere notevolmente ridotto. Il ROV é dotato di una fotocamera integrata EIS da 4K/12 milioni di pixel, 2 luci LED da 1200 lumen e una scheda di

memoria Micro SD da 64 GB. L'unita di controllo a distanza professionale collegata direttamente tramite cavo garantisce un funzionamento stabile un

collegamento continuo. Grazie al corpo centrale compatto in lega di alluminio (peso inferiore a 3 kg) e all'avvolgitore elettronico opzionale, il drone puo essere

facilmente messo in funzione da una sola persona in 3 minuti. E leggero, facile da usare ed affidabile.

—_

. Slot per scheda SD
. Luce LED

. Fotocamera

. Propulsore

. Foro di drenaggio/scarico

Presa per cavo di tethering/porta di carica

. Area di installazione degli accessori

© N o oA W N

. Porta periferica (A Nota: Quando non viene collegato alcun

dispositivo esterno, avvitare lo spinotto prima di posizionare il

dispositivo nell'acqua).



Unita di controllo a distanza

NN oo O
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Interruttore di alimentazione: accensione/spegnimento dell'unita di

controllo a distanza.

2. Indicatore di potenza: luce verde (livello alto della batteria); luce blu
(livello medio della batteria); luce rossa (basso livello della batteria).

3. Pulsante di selezione della rete Wi-Fi: consente di scegliere tra la rete
Wi-Fi 2,4 Ghz 0 5 Ghz.

4. Indicatore di collegamento dell'unita di controllo a distanza:
ROV/2,4 Ghz/5 Ghz.

5. Reset con un tasto: in qualunque posizione si trovi il ROV, & possibile
riportalo allo stato orizzontale.
Premere a lungo per passare ad un'altra modalita di controllo.

6.  Sblocco: blocca/sblocca il motore, lo stato attuale del motore pud
essere confermato nell'app.

7. Pulsanti di controllo della luce di riempimento: controlla la luce di
riempimento [spenta/media luminosita/alta luminosita].

8.  Gancio di sicurezza: puo essere utilizzato con una corda di sicurezza
per evitare la caduta dell'unita di controllo a distanza.

9. Levadi comando: utilizzata per controllare |la navigazione del ROV.

Fare riferimento alla posizione di navigazione per eseguire operazioni

specifiche.

i i
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10. Pulsante del grabber: premere e tenere premuto per
abilitare/disabilitare la funzione grabber.

11. Video/Foto: premere brevemente per scattare fotografie/avviare o
arrestare la registrazione video; premere a lungo per passare dalla
modalita foto alla modalita video.

12. Rotellina destra: Controllare I'apertura e la chiusura del grabber.
13. Rotellina sinistra: regola I'angolo di inclinazione.

14. Porta di tipo C: comunicazione diretta tra I'unita di controllo e il telefono
cellulare/tablet.

15. Porta HDMI: uscita in tempo reale delle immagini con una risoluzione di
1080 P.

16. Presa per cavo di tethering/porta di carica.

17. Staffa per telefono cellulare/tablet: utilizzata per fissare il telefono
cellulare/tablet. Aprire entrambe le estremita per inserire il dispositivo,
quindi premere il pulsante sul retro per stringere il dispositivo.

A\ Nota: | danni causati dall'immersione nei liquidi non sono coperti dalla
garanzia. Per evitare di danneggiare I'unita di controllo a distanza,
evitare il contatto con I'acqua.

Indicatore luminoso dell'unita di controllo a distanza

Batteria: L'indicatore luminoso della batteria presenta tre colori di stato. Rosso: la luce rossa rimane accesa senza lampeggiare quando il livello della batteria &
compreso tra 10% e 30%; la luce rossa lampeggia quando il livello della batteria € compreso tra 0% e 10%. Blu: la luce blu rimane accesa senza
lampeggiare quando il livello della batteria € compreso tra 30% e 70%.

Verde: la luce verde rimane accesa senza lampeggiare quando il livello della batteria &€ compreso tra 70% e 100%.

2,4 Ghz: I'indicatore luminoso della rete Wi-Fi corrispondente rimane sempre acceso quando € in funzione la banda di frequenza da 2,4 Ghz.

5 Ghz: I'indicatore luminoso della rete Wi-Fi corrispondente rimane sempre acceso quando & in funzione la banda di frequenza da 5 Ghz.

ROV: comunicazione tra |'unita di controllo a distanza e il ROV (lampeggiante: non collegato, acceso fisso: collegato).

Pulsante di reset con un tasto: quando il dispositivo non € in posizione orizzontale, |a luce blu sotto al pulsante rimane sempre accesa.

Pulsante di sblocco: una volta shloccato, la luce blu sotto al pulsante rimane sempre accesa.

Pulsante della luce di riempimento: quando la luce di riempimento & accesa, la luce blu sotto al pulsante & sempre accesa; quando la luminosita della luce di

riempimento € bassa, la luce blu sotto al pulsante lampeggia; quando la luce di riempimento & spenta, la luce blu sotto al pulsante & spenta.

EE— 1

Cavo di tethering da 100/200 m e g
avvolgitore

L'avvolgitore viene utilizzato per riavvolgere il cavo di tethering e il cavo é utilizzato per

CC oD

collegare il ROV e 'unita di controllo.

4 =2 =5 1

1. Presa cavo di tethering 2. Guscio avvolgitore

3. Cavo di tethering 4. Fermaglio

A\ Nota: Proteggere il cavo di tethering non collegato dal contatto con I'acqua o da spruzzi di
altri liquidi. Controllare che la guarnizione sulla presa del cavo di tethering non manchi o
non sia danneggiata. In questo caso, sostituirla prima dell'uso.

Installazione e collegamento

Glnstallazione dell'app Chasing GO1

App Chasing GO1: (Per i dispositivi i0S 9.0/Android 4.4 e versioni successive) Eseguire la
scansione del codice QR sotto riportato, oppure accedere all'’App Store iOS / a Google
Play per scaricare |'app.




@ Collegamento del ROV all'unita di controllo a distanza
Inserire le due estremita del cavo di tethering nel ROV e nell'unita di controllo a distanza e stringere i dadi di fissaggio.

A\ Nota: Controllare che la guarnizione sulla presa del cavo di
tethering non manchi o non sia danneggiata. In questo
caso, sostituirla prima dell'uso.

© Accensione del ROV

Accendere l'interruttore (ON/OFF) dell'unita di controllo a distanza. L'indicatore della batteria, I'indicatore di
modalita 2,4 Ghz o 5 Ghz e l'indicatore del ROV si accenderanno senza lampeggiare. Allo stesso tempo, la
luce LED ausiliaria sul ROV si accendera brevemente, accompagnata da due segnali acustici di auto-test.

A\ Nota: Sbloccare il dispositivo solo dopo avere verificato che sia tutto pronto e dopo averlo posizionato

in acqua.

@ Collegamento dell'unita di controllo a distanza con il telefono cellulare/tablet

Per collegare I'unita di controllo a distanza con il telefono cellulare/tablet & possibile procedere in due modi.
Si raccomanda tuttavia di applicare il metodo di collegamento tramite cavo.

I metodi di collegamento sono i seguenti:

Metodo 1: Collegamento del cavo dell'unita di controllo a distanza

Collegare il cavo dell'unita di controllo a distanza fornito in dotazione all'unita di controllo a distanza e al
telefono cellulare/tablet (utilizzare il cavo che corrisponde alla porta del dispositivo mobile), quindi
collegare I'estremita di interfaccia grafica al telefono cellulare/tablet.

A Nota:

Se il telefono cellulare/tablet non si collega correttamente, provare in un primo momento a spegnere la
connessione Wi-Fi del telefono cellulare/tablet. Se il problema persiste, provare a disattivare la
connessione dati del telefono cellulare/tablet.

Se non é possibile collegare il telefono cellulare/tablet dopo avere eseguito entrambe le operazioni sopra
descritte, potrebbe esservi un problema di compatibilita con il telefono cellulare/tablet. Provare a
selezionare il secondo metodo "Connessione Wi-Fi".

La porta di tipo C dell'unita di controllo a distanza e il cavo dell'unita di controllo a distanza fornito in
dotazione non supportano la carica.

*

*

*

Metodo 2: Connessione Wi-Fi

Accedere all'interfaccia di collegamento Wi-Fi del telefono cellulare/tablet e collegarsi a "CHASING_XXXX".
La password Wi-Fi predefinita € la seguente: 12345678.

Chasing_xxxxx

-

@ Introduzione all'interfaccia dell'app Impostazioni Bussola Potenza del segnale
Indietro -~ JP— Livello della
Aprire I'app e toccare il pulsante "Enter Camera”. Una volta 7 i R\ batteria
attivata la modalita fotocamera, sara possibile > o Do 115 10 s 0 oy w0 s 50 1 et 10 Wi = s0%
visualizzare la trasmissione delle immagini in tempo reale
tramite 'app Chasing GO1. Blocco/sblocco {1 & VR Trasmissione in diretta —~
Poiché lann vi : Sl oonndes
A\ Nota: Poiché I'app viene aggiornata frequentemente, le Fotografie in
. . . B ime-lap: ione a
|nfor'maZ|on| aggiornate non vengono incluse nella Bloccoin . G/
versione cartacea del manuale dell'utente. Per le profondita e | DR Pulsante
funzioni dell'app e del dispositivo, fare riferimento foto/video
o PR ' f . . ita T
all'interfaccia iniziale dell'app —> icona nell'angolo in : T & Temperatura
alto a destra —> Assistenza —> Tutorial/FAQ, o inviare ) » oom - 20.2°¢ [ | Menu delle
) ) R impostazioni
direttamente una e-mail al seguente indirizzo per TS Angolo relativo della
. . N . . Luce | OFF  0°C fotocamera
contattare il nostro servizio di assistenza tecnica U

globale: support@chasing-innovation.com

@ Attivazione del ROV

1. Quando il ROV non & collegato ad un dispositivo esterno, avvitare il connettore a 4 pin
per evitare di danneggiare il ROV.

2. Durante I'avvio del ROV, afferrare con entrambe le mani le impugnature sui due lati del
dispositivo e appoggiarlo delicatamente nell'acqua. Dopo avere sbloccato il motore, &
possibile procedere con le operazioni di immersione del dispositivo. Per una migliore L%?
esperienza di utilizzo, assicurarsi che I'acqua sia profonda pit di 1 metro prima di
avviare il dispositivo.

Download di video e immagini

1) Fare riferimento al passaggio 4 per collegare I'unita di controllo a
distanza con il telefono cellulare/tablet.

=

3) Trovare il video/I''mmagine che si desidera scaricare e toccare il pulsante
di download. Una volta completato il download, il video e I'immagine
saranno salvati direttamente nell'album fotografico del telefono
cellulare/tablet. Nei dispositivi Android, i video e le immagini vengono
generalmente salvati nella cartella Download, mentre negli iPhone vengono
salvati direttamente nell'album fotografico.

2) Toccare I'icona della galleria nell'angolo in basso a destra dell'interfaccia
principale dell'app.




Copia del contenuto della scheda Micro SD

1) Spegnere l'interruttore di accensione e rimuovere le goccia d'acqua sul corpo centrale del ROV (in particolare le gocce presenti nello slot per scheda

Micro SD).

2) Svitare il coperchio dello slot per scheda Micro SD ruotandolo in senso antiorario ed estrarre la scheda Micro SD.
3) Utilizzare un computer o un altro dispositivo per visualizzare le foto e i video contenuti nella scheda Micro SD.

Posizione di navigazione

Unita di controllo a Posizione del ROV

Unita di controllo a

distanza distanza
Leva di comando di Avanti / Indietro Leva di comando di Movimento a sinistra/destra
sinistra sinistra

al Q ——&3

S

Leva di comando di
destra

Rotellina sinistra

N\

Istruzioni per la carica

ROV e telecomando: I'adattatore 2in 1 (12,6 V, 3 A) € in grado di caricare il ROV e |'unita di controllo a distanza.
Indicatore luminoso: la luce rossa indica che la carica € in corso, la luce verde che la carica é stata completata.

Specifiche

ROV

Dimensioni 400 x 226 x 145 mm
Peso 2,7kg

Batteria 2 x 4800 mAh
Galleggiamento -10g-10g
Temperatura di esercizio -10°C-+45°C
Profondita massima 100 m

Massima durata della batteria 4 ore

Numero di cicli della batteria >300 volte

Luce di riempimento LED

Luminosita 2x1200LM
Temperatura di colore 5000 K - 5500 K
CRI 85

Potenza massima 2x10W

Attenuazione della luce

Tre livelli, regolabile.

Sensore

IMU Giroscopio a tre assi/accelerometro/bussola
Sensore di profondita <+025m

Sensore di temperatura +/-2°C

Avvolgitore

Peso

1,8 kg (100 m)

Lunghezza del cavo

100, 200 metri

Fotocamera

CMOS 1/2,3 pollici
Apertura F2.8

Lunghezza focale Tm

Gamma ISO 100-6400

Campo visivo 152°

Massima risoluzione delle immagini 12 M (4000 x 3000)
Tipo di immagine JPEG/DNG

Video normale

Ultra HD: 3840 x 2160 (4K) a 30 fps

Full HD: 1920 x 1080 (1080 p) a 30/60/120 fps

Massimo flusso video

60 M

Tipo di video

MP4

Scheda di memoria SD

64 GB

Unita di controllo a distanza

Dimensioni 160 x 155 x 125 mm
Peso 6859
Batteria 2500 mAh

Durata della batteria

=6 ore (a seconda dell'ambiente di utilizzo)

Wireless

Supporta la connessione Wi-Fi

HDMI

Supporta una risoluzione di 1080 P

Staffa per telefono cellulare/tablet

Supporta fino a 10 pollici

Tipo di porta cablata

Lightning, micro USB, USB di tipo C

Caricatore

Caricatore 3A/126V
Tempo di carica del ROV 3,5 ore
Tempo di carica del telecomando 2ore

A\ Nota: Queste specifiche si applicano a tutti i caricatori dello stesso tipo.




Manutenzione e precauzioni

@ Sicurezza di navigazione
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Navigazione in mare
aperto

N [ N\

>

L'acqua deve essere
relativamente limpida e
non devono esserci

J alghe fitte. Y,

Ve

-

()

Assicurarsi che non vi
sia un forte segnale
radio o radar nelle
vicinanze.

N 7 N\

100m
N2

Non immergere ad
una profondita
superiore a 100 metri.

AN J

e Motore/Propulsore

Non toccare i

m
in

otopropulsori
movimento.

Non lasciare funzionare il
motore al minimo per oltre
30 secondi fuori dall'acqua,
per evitare che si
surriscaldi.

@ Protezione della batteria

4 N\

]

Non bagnare la batteria.
A J

4 A

1

Caricare la batteria_
quando il livello di carica
\_ & inferiore al 25%. Y,

4 N\

(I

Mantenere la batteria
carica al 50%-70%

quando non viene
N\ utilizzata. J

4 M

Temperatura di esercizio
-10°C - +45°C

- J

@ cavo di tethering

- Prima dell'uso, verificare se sulla porta

sono presenti gocce d'acqua. In questo
caso, pulire con lo speciale panno
assorbente fornito in dotazione.

A\ Nota: Dopo I'uso, & necessario pulire gli attacchi sulla superficie del rotore (assicurarsi che il
dispositivo sia completamente spento), risciacquare con acqua pulita e, al termine della pulizia,
asciugare con un panno.

9 Protezione durante la ricarica

- Utilizzare il caricatore standard ufficiale.
- Laluce rossa indica che la carica e in

Ccorso.

- Laluce verde indica che la carica e stata

completata. Il caricatore deve essere
scollegato subito dopo il termine del
processo di carico.

@ Guarnizione

- Controllare che la guarnizione sulla presa

del cavo di tethering non manchi o non sia
danneggiata. In questo caso, sostituirla
prima dell'uso.

- Nota: Dopo avere utilizzato il dispositivo

nell'acqua salata, immergere il corpo
centrale in acqua dolce per almeno 1 ora,
quindi accenderlo per 10 minuti. Dopo la
pulizia, asciugarlo con un panno apposito.

Altro

. Non accendere la luce ausiliaria del ROV prima di attivarlo, per evitare di bruciarla.

N =

Dopo ogni utilizzo, controllare se vi sono oggetti incastrati nei motopropulsori, come ad esempio alghe o reti da pesca. Allo stesso tempo, utilizzare acqua
pulita per risciacquare il corpo centrale, quindi asciugarlo e riporlo nella confezione.

L'unita di controllo a distanza non puo essere lavata con acqua. Pulire unicamente con un panno per la pulizia.

Non collocare oggetti pesanti sul dispositivo per evitare di danneggiarlo.
Le persone di eta inferiore ai 16 anni devono utilizzare il ROV solo sotto la supervisione di un adulto.

Non esporre il dispositivo al sole in caso di inutilizzo. Riporlo in un ambiente fresco o in una apposita scatola.

N o o > w

Il cloro e altri agenti chimici possono corrodere il dispositivo. Se la piscina contiene un elevato livello di cloro, non utilizzare il ROV.

Assistenza

In caso di domande o problemi tecnici, inviare una e-mail all'indirizzo support@chasing-innovation.com oppure contattare il nostro personale dell'assistenza
clienti scrivendo sulla e-chat nel nostro sito web ufficiale.

E possibile consultare la versione pill aggiornata del manuale dell'utente cliccando sul link
https://www.chasing.com

Il presente contenuto puo essere modificato senza preavviso.



) Avertissement MoaBoaHbIA APOH

Tout utilisateur dOit, avant d'utiliser le drone sous-marin GLADIUS MINI S’ lire attentivement la présente GLADIUS MINI S npeficTaBnsieT co6oii NoABOAHbI [POH, MpefHa3HaYeHHbI 4715 NOABOAHOM (hOTO- 1 BUAEOCHEMKM, HAYYHbIX UCCNEA0BaHUI U NPOBEPKU
déclaration. 6e30nacHOCTM NOABOAHbIX 06beKTOB. Mo cpaBHeHuto ¢ GLADIUS MINI npepabigyuiero nokoneuus mogens MINI S nogaepxnBaeT yCTaHOBKY 3axBaTHbIX

Une fois que le produit a été utilisé, I'utilisateur sera réputé avoir reconnu et accepté |’intégra|ité dela MaHUNYNATOPOB, CNIOPTUBHBIX KaMep U T. Ai. EMKOCTb akKyMy/IiTopa 1, COOTBETCTBEHHO, MPOOMKUTENLHOCTb HeNpepbiBHO paGoThl yBenuueHa Ha 70%. -
présente déclaration. Bnarofiaps 3anaTeHTOBaHHOW TEXHOJOTWM NMOAPYSIMBAIOLLUX YCTPOUCTB KoMNaHum CHASING BepoSITHOCTb OTKA30B U3-3a 3aCOPEHNSI NECKOM 3HaUUTENbHO

cHuxeHa. MofaBoAHbIN APOH 060PYy[0BaH BCTPOEHHOI KaMepolt EIS ¢ paspelueHnem 4K/12 MiH nukcenen, ByMsi CBETOANOAHBIMU (POHAPSIMU CO CBETOBbIM
notokom 1200 M Kax bl U cbeMHoii kapToi namaTu Micro SD emkocTbto 64 'B. MpodheccroHanbHbIN NPOBOAHON MyNbT AUCTAHLMOHHOMO YNpaBieHns ¢

~ . . . . . . . . . . npsAMbIM NOAKNKOYEeHMEM obecneynBaet CTaﬁMﬂbHy}O pa60Ty W HenpepbiBHOE CoefnHeHNe. KoMnakTHbIn Kopnyc n3 antoM1MHUEBOro cnniaea (BeCOM MeHee
CHASING ne pourra étre tenue pour responsable et aucune indemnisation ne pourra étre réclamée si, lors de I'utilisation de ce produit, des

L. . . . . . . . 3 Kr) ¥ AONOSIHUTENIbHOE YCTPOMCTBO A1 HAMOTKMU Kaﬁeﬂﬂ E—Reel no3BONAKT OAHOMY YesNioBeKY NoAroTOBUTb OH K aﬁoTe BCero 3a 3 MUHyTbI. 3TOT
blessures corporelles ou des dommages matériels (y compris des pertes directes ou indirectes) surviennent pour les raisons suivantes : na yerp A AHOMY Y oAl AP P Yy

I'IO,qBOJJ,HbIVI AOPOH ABNAETCA JIErKUM, HaAeXHbIM U MPOCTbIM B UCMOJIb30BaHUN yCTvaICTBOM.

Les dommages causés par un opérateur souffrant de mauvaise condition physique ou mentale lors de I'utilisation de la machine.

L'intention subjective de I'opérateur de causer délibérément des blessures corporelles, des dommages matériels, etc.
Indemnisation pour tout autre dommage connexe causé par un accident.

Le produit n'est pas correctement assemblé ou n'est pas utilisé conformément aux instructions de ce manuel.

o s~ -

D'autres dommages causés par |'auto-modification ou le remplacement en utilisant des accessoires ou des piéces ne provenant
pas de CHASING, entrainant un mauvais fonctionnement du drone dans son ensemble.

Les dommages ou blessures causés par I'utilisation de produits ne provenant pas de CHASING ou de faux produits CHASING.

o

Indemnisation des dommages causés par une erreur d'utilisation ou une mauvaise erreur de jugement.

8. Des probléemes tels que I'usure naturelle, la corrosion et le vieillissement des circuits entrainant un mauvais fonctionnement du

drone.
9. L'émission d'un avertissement de batterie faible par le drone et le non rappel du drone par I'opérateur, provoquant la perte de 1. CnoT ans kapTbl namsTn SD

contact du drone. 2. CeeToanoaHblit hoHapb
10. Une mise a |'eau du drone par I'opérateur en sachant que le drone est dans un état anormal (tel qu'une défaillance évidente des 3. Kamepa

principaux composants, des défauts évidents ou des pieéces manquantes), entrainant ainsi des dommages. . 4

B ) R L 4. MoppynusatoLLee yCTPOUCTBO

11. Les dommages causés par le drone se trouvant dans des eaux sensibles telles que les zones sous contréle militaire et les zones de

pleine mer sans autorisation officielle. 5. CnuBHoe/BLINYCKHOE OTBEPCTHE 8
12. L'utilisation du drone dans des conditions d'eau défavorables (comme des vents forts, de grosses vagues, de la boue et du sable). 6. MHe30 Ans nofiksloyeHms kabens/nopT 3apsaku 6
13. Larencontre de situations incontrolables par le drone telles que des collisions intenses, des tsunamis ou le fait qu'il soit avalé par 7. 30Ha ycTaHOBKM aKceccyapoB

des animaux. 8. Mepucbepuithblit opT ( A Mp1MedaHie. ECn BHeLLHeE yCTPOMCTBO 4
14. Les dommages dus a des données d'image obtenues par I'utilisateur a I'aide du drone qui enfreignent les droits de propriété He MOAKIIOUeHO, 3aKPyTUTe 3arNyLLKy NOPTa Nepes NorpyXeH1em 4

intellectuelle.

yCTpOMCTBa B BOAY.)
15. Les autres dommages qui ne sont pas couverts dans le cadre de la responsabilité de Chasing.



I'Iyan AUCTaHUMOHHOIO yrpaBJieHUA
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Bbik/toyaTeNb NMTaHUA: BKIOYEHWe/BblKJIloUYeHe NysbTa
[MCTaHLMOHHOIO YMpaBsieHus!.

WNHAMKaTOp NUTaHWS: 3eNieHbI LiBeT — BbICOKUI YPOBEHb 3apsifia
aKKYMyNsiTOpa; CUHWI LIBET — CPefHUiA ypoBeHb 3aps/ja akKyMynaTopa;
KpacHbI CBET — HU3KUI1 YpOBEHb 3aps/ia akKyMynsTopa.

KHonka nepeksitoueHuns pexuma Wi-Fi: nepexitoyeHme 4acToTHbIX
Avana3oHoB 2.4G/5G Wi-Fi.

NHpamnKaTop NOAKMOYEHNSA NybTa AUCTAHLIMOHHOIO YNpaBneHus K
ApoHy: MNMoasoAHbIN ApoH/2.4G/5G.

CBpoc 0fHUM HaxaTUeM KHOMKW: BO3BPAT NOABOAHOMO ApOHa B
rOpU30HTasNbHOE COCTOSIHME U3 JI0GOTrO MOIOXKEHNS.

HaxmuTe n yaepxuBaiiTe, 4ToObl NEPEKIIOUYUTD PEXIUM YNPaBeHuUs.
Pasbnokuposka: 6110kMpoBKka/pa3bnokmposka NpuBoAa, Tekyliee
COCTOSIHUE MPUBOAA MOXHO MPOBEPUTL B MPUIOXEHUN.

KHonka ynpaBneHusi hoHapsiMu: nocriefloBaTelbHOe NepektoyeHne
PEXUMOB «BbIKIIFOUEHO»/«CPeAHAN APKOCTb»/«BbICOKas APKOCTb».
3alluTHas NpsXKa: MOXET UCMOJb30BaTLCS C NPefoXPaHNTENbHBIM
TPOCOM A5 NPeA0TBPALLEHUS NaAeHUS NYNbTa AUCTAHLMOHHOTO
ynpaBJieHus.

JIXOWCTUK: UCMONb3yeTcsa ANs YnpaBfeHUs HaBuraluei nofBogHOro
LpOHa. [Ins nonyyeHns cBeAeH 0 KOHKPETHbIX OMepaLynsax CM.
paspen «<HanpaeneHus ABUXEHNS».

10. KHonka MaHunynsiTtopa ¢ 3axBaToM: HaxmuTe 1 yaepxvsanTe ans
BKJTIOYEHNS1/BbIK/IOYeHNsT (PYHKLIMM MaHUMYNISiITOpa C 3aXBaTOM.

11. Bupeo/hoTo: KOPOTKOe HaxaTue No3BonseT chenatbh
hOTOCHUMOK/HaYaTh UAN OCTAHOBUTbL 3aNUCh BUAEO; [/IUTENbHOE
HaxaTue UCMoNb3yeTca AJIsi NepeKkSIFoYEeHNA MeXay pexmMamu
«poTO» U «BUAEOY.

12. [MpaBoe Konecuko: YnpasneHne pacKpbiTUeM U 3aKpbITUEM
MaHUNynsTopa ¢ 3axBaToM.

13. JleBOe KONecuKo: perynnpoBKa yrna HakioHa.

14. Mopt Type-C: o6ecneunBaeT npsiMoe NoaKIYEHUE MyNbTa
ynpaBrieHUsi K Mo6ubHOMY TenedoHy/mnaHLeTy.

15. Mopt HDMI: BbIXxOA M306paxeHnst BbICOKOI YeTkocTu 1080P B
peasibHOM BpeMeHU.

16. THe3po Ans nogknoueHus Kabens/nopT 3apsaku.

17.  epxaTenb Mo6unbHoro TenedoHa/nnaHweTa: Ucrnonb3yeTcs Ans
yCTaHOBKM MOBUIbHOrO TenecboHa/nnaHLweTa. PasfBuHbTe 06a

KOHLIa fiepxaTens, 4Tobbl BCTaBUTb MOOUIIbHOE YCTPOICTBO, a 3aTeM

HaXXMuUTe KHOMKY Ha 3a[Hel naHenu, 4Tobbl 3adpukcupoBaThb
YCTPOWCTBO.

A\ Npumeyvanne: MapaHTVA He pacnpocTpaHAeTCA Ha MOBPeX/AeHNS,
BbI3BaHHbI€ MOrpy>XeHNeM B XMAKOCTb. Bo nabexaHue nospexpaeHuin
He MorpyxanTte nyNbT AUCTAHLMOHHOTO YNpaB/ieHNsi B BOAY.

CBeToBble MHAUKATOPbI NyJibTa ANCTaHUWOHHOIO yrpaBsieHUA

AKKyMyHﬂTOpZ WHOUKaTOp 3apsfa akkymMynaTopa AB/igeTCA TPeXUBEeTHbIM. LlBETa COOTBETCTBYHOT pas/inyHbIM COCTOAHUAM. KpaCHbIVI UBeT: nHauKaTop
NOCTOSIHHO CBETUTCA KPaCHbIM LiBETOM, KOrfa ypoBeHb 3apsija akkymynatopa coctasnseT 10—30 %; MHAMKATOP MUraeT KpaCHbIM LiIBETOM,
Korga ypoBeHb 3apsjfa akKyMynaTopa HaxoauTca B npefenax ot 0 no 10 %. CvHui UBeT: UHOUKATOP NOCTOAHHO CBETUTCHA CUHUM LUBETOM,
KOrfa ypoBeHb 3apsfa akkymynatopa HaxoauTcs B npegenax ot 30 go 70 %.

3eneHbin LBET: NUHOMKATOP NOCTOAHHO CBETUTCA 3€/IEHbIM LIBETOM, KOrfja YpoBeHb 3apfAfa akKyMynaTopa HaxoauTca B npefenax ot 70 Ao 100 %.

2.4G: aToT nHamkaTop Wi-Fi cBeTUTCS NOCTOSIHHO, Koraa ycTpolUcTBo paboTaeT B AuanasoHe yactoT 2,4 T,

5G: aToT uHpMKaTop Wi-Fi cBeTUTCA NOCTOSIHHO, KOrfa ycTporcTBO paboTaeT B gnana3oHe yacToT 5 L.

MoABOAHbIN APOH: 3TOT UHAMKATOP NOKA3bIBAET COCTOSHUE CBA3N MEXAY NYbTOM AUCTAHLMOHHOIO YNpaBfieHnst U NOABOAHBIM APOHOM (MuraeT — c6oi
MOAKIIOYEHUS, CBETUTCA MOCTOSIHHO — HOPMasibHOE MOAKIOYEHME).

KHonka c6poca 0AHUM HaXaTUeM: KOrfia APOH HaXO[UTCA B MOSIOXEHWUMN, OTIMYHOM OT FOPU30HTANLHOTO, CUHSASA MOACBETKA KHOMKMU BCErja CBeTUTCS.
KHonka pa3610kupoBKU: nocsie pas3trioKMpoBKI NOCTOAHHO CBETUTCS CUHSAS NMOACBETKA KHOMKU.

KHonka cpoHapeit: korga choHapy paboTatoT Ha MOJNHYH MOLLHOCTb, CUHAS NOACBETKA KHOMKW CBETUTCA NOCTosIHHO. Koraa dhoHapu paboTatoT ¢ MOHMXKEHHON
MOLLHOCTbIO, CUHAS MOACBETKA KHOMKKU MUraeT. Koraa hoHapm BbIK/HOY€EHbI, CUHSIA MOACBETKA KHOMKW He CBETUTCS.

Kabenb pnvHoun 100/200 M n 3 e
CTPOMCTBO AJ19 HAMOTKMU
yerp ) )

yCTpOﬁCTBO AN HAMOTKU UCNONb3YeTCA AF XpaHeHus Ka6eﬂﬂ, a kabenb ucnonbsyetca
4 =2 =5

AN NOAKOYEHUA NysibTa ynpas/ieHUs K nogBoAHOMY [POHY.
2. Kopnyc ycTponcTBa A5 HAMOTKM

1. Pa3beMm kabens
3. Kabenb

4. MopaBecHas npsixka

A\ Mpumeyanve: He onyckaiiTe HeMOAK/IOYEHHbI pa3beM KaGens B BOAY U He JOMycKanTe NnonafaHus Ha Hero XuAKocTu. Y [OCTOBEPLTECH, YTO
YNNOTHUTENBHOE KOJbLIO padbema Kabens yCTaHOBIEHO U He MoBpexAeHo. ECv ynnoTHUTeNbHOE KOMbLO NOBPeXAEHO, 3aMEHNUTE ero nepep,
MCMOSIb30BaHNEM YCTPOUCTBA.

YcTaHoBKa U nogknio4yeHue

QYCTaHOBMTe npunoxeHue CHASING GO1

Mpunoxenne CHASING GO1: uTo6bl ckayaTb M0 (Ans i0S 9.0/Android 4.4 v Bbiwwe)
OTCKaHUpYTe NpUBefEHHbI HUXe QR-KoA nan noceTuTe MarasuH iOS App
Store/Google Play.

1



@ MopxniounTe NOABOAHDIN APOH K NMYNbTY AUCTaHLMOHHOTO yNpaBeHns ‘ @ OcHoeHble cBeaeHns 06 MHTepdhelice Kounac Ypaseu. cunaa
) npunoxeHus S 3 ‘ N oo
BcTaBbTe pasbeMbl kabens B rHesa NoABOJHOTO APOHA M NY/IbTa AMCTAHLMOHHOIO YNIPaBeHns, a 3aTeM 3aTAHNTE KpenexHble raiku. OTKPbIB NPUNOXeEHHE, HaXMUTe KHonky Enter Camera ans T i akkymynaTopa
noAKMloYeHns K kamepe. Mocne NOAKIoYeHNs K KaMmepe ol ) 10 115 120 15 130 Sg 10 145 150 155 160 165 M. = s0%
A\ NpuMeyanme: Y [0CTOBEPbTECh, YTO YNNOTHUTENbHOE Bbl yBUANTE N306paxeHue, nepefaBaeMoe NpuioxeHnem
KOMbLO pasbema Kabens yCTaHOBNEHO U He MOBPEXEHO. CHASING GOT1 B peasnbHom BpemeHi. PASGnokApOBKa ] o fIPAMAA TpaHenAuA ~ e
ECnn ynnoTHUTENbHOE KOMbLIO NOBPEX/eHO, 3aMeHUTe ero A\ TMprmeyaHue: MoCKOMbKy MPUNOXEHMUE 4acTo Mesio - Mokagposas e toto/aupeo
. 06HoBNAETCA, HEKOTOpas 0BHOBEHHas MH(OPMaLMa O cvemka
- nepeg, UCMosb30BaHNEM YCTPOIICTBA. MOXeT OTCYTCTBOBATb B NeYaTHOM Bepcum Brokmposka ------ e 65
PYKOBOACTBa Nosb3oBaTesNs. YTo6bl NOMyunTh FnySHH e @ ————— Mepexmouar
aKTyasbHYHo MHAOPMALMIO 06 OnepaLsX MPUOXeHNs choro/euneo
. M yCTPOICTBA, OTKPOIiTe MHTepdeiic 3anycka Tny6una - &
9 Bksitounte noABoOAHbIN APOH NPUIOXKEHNS, HAXMUTE 3HAUOK B IPABOM BEPXHEM yriy oom 2027 Temnepatypa 1 N
 BbIGepuTe Help (Cnpaska) -> Tutorial/FAQ Xect 3D o LIES | I A
MepeBeauTe BbiktoyaTens nuTaHus (ON/OFF) nynbTa AUCTaHLMOHHOIO yripaBieHus B nosioxeHne ON (Bneoypokn/uyacTo 3aaBaeMsle BOMPOChI) U . NG Stg ,,,,,,,,, OTHocUTeRLHME yron
OTNpaBbTE ANEKTPOHHOE MUCLMO CTIELMANUCTaM Haweil

rno6anbHoi CIyXBbl TEXHNYECKOW MOAAEPXKKM ANs
MoJlyYeHnst KOHCYNbTauun. Afpec cryxobi:
support@chasing-innovation.com

<«
(BKJ1.). UHpmnkaTopbl GaTapen, 2.4G/5G n ROV 6yyT CBETUTLCS NOCTOSHHO (He Muras). B To xe Bpems Ha
NofiIBOAHOM [IpOHe KPaTKOBPEMEHHO BCrbIXHYT CBETOAMOHbIE JOMOSHUTENbHbIe (hoHapK B ({ Dj
COMPOBOX/EHUN AABYX 3BYKOBbIX CUTHAIOB CaMOMPOBEPKMU.

ON OFF

MpuMeyaHue: Pa3bnokupyinTe Npuéop ToNbKO MOCIE BbIMOIHEHUS BCEX MOATOTOBUTENbHbBIX OMepaLmi
1 3anycka ApoHa B BoAy.

@ 3anyck noasogHoro apoHa

1. Korpa nofBoAHbIN APOH He NOAKIIIOYEH K BHELUHEMY YCTPOICTBY, Heo6XoA4numMo
3aKPYTUTb KPbILLKY 4-KOHTaKTHOrO pasbema, YTobbl NpejoTBPaTUTL NOBPeXaeHne
yCTpOWCTBaA.

. [lna 3anycka nofBoAHOro fpoHa BO3bMUTE ero ¢ 06enx CTOpoH 06enmMmn pykamm u
OCTOPOXHO OMycTUTe ero B BoAy. [Mocne pa36nokupoBKu NpMBoAa MOXHO NpUCTynaTb
K norpyxeHuto. [1ns HanbonbLiero yno6cTea pekoMeHayeTCs nepeq 3anyckom
ybeanTbCs, UTo rny6uHa BoAbl NpeBbillaeT 1 M.

3arpyska sugeo u cootorpacum

1) Ans noAktoueHUs NynbTa AUCTaHLMOHHOTO ypaBeH!s K 3) BbiGepuTe BUAO3aNMCH UM N306paxeHus, KoTopble TpeGyeTcs
TenedoHy/nnaHLWeTy cM. Lwar 4. 3arpysuTb, 1 HaXMUTE KHOMKY 3arpyskiu. Mocne 3aBeplueHunsi 3arpysku
2) HaxXMuTe 3HauoK ranepeu B paBoOM HUXHEM Yriy FiaBHOro nHTepdelica BU{E03arN1CH WM M306PaxeHns OylyT COXpaHeHbI HEnocpe/CTBEHHO B
NPUNOXeEHNS. toToanb6ome MoBunbHoro TenedoHa/nnaxwera. Buaeo n nsobpaxenns
06bIYHO COXpaHAOTCS B Narnke 3arpysku Ha ycTpoiicTeax Android 1
HerocpefCcTBeHHO B choToanbGome Ha ycTporcTax iPhone.

@ MoaknoumnTe NyNLT AMCTAHLMOHHOTO YNPaB/eHUst K MOBUbHOMY TenechoHy/mnaHieTy

N

MoAKMOUNTb NYNbT AUCTAHLMOHHOTO YNIPaBEHNs K MOBUIbHOMY TenedoHy/MaHWeTy MOXHO ABYMS
cnoco6amu. PekomMeHayeMbil croco6 — UCMob30BaTh KaGesb.
Crnoco6bl MOAKIHOYEHMS:

Cnocob 1. MogkntoyeHre NynbTa AUCTAHLIMOHHOO YNpaBeHUsl C MOMOLLbIO kabens J

)

MoAktounTe NpunaraeMbiit kabenb K NybTy AUCTAHLMOHHOIO ypaBieHns U MOBUIbHOMY

TenedoHy/nnaHweTy. cnonbayiiTe kaGesb, COOTBETCTBYHOLLMIA NOPTY MOGUILHOMO ycTpoiicTaa. K |\
MOGUNbHOMY TenedoHy/nnaHLeTy He0BX0AMMO NOAKIIYNTL padbeM Kabess ¢ u306paxeHnem

MOoGUNbHOTO TenechoHa.

A\ Npumeyanne:

Ecnv MoGUIbHBbIY TenedhoH/NnaHWeT He NofKtoYaeTcs, nonpobyiTe cHavyana BbIKNouUTb pexnum Wi-Fi
Ha Mo6unbHOM TenedoHe/nnaHLweTe. ECv Bbl MO-NpexHeMy He MoXeTe NoAKIYUTLCS, MonpobyiTe
OTKJ/IIOUNTb Nepefady faHHbIX Ha MOGUIIbHOM TenedoHe/nnaHLeTe.

ECnM HY OfIVH 13 BbllLienepeymncieHHbIX MeTO0B He 06ecreynBaeT YCMeLwHOoro NoAKIYeHs,
BO3MOXHO, NpoBnieMa 3ak/oyaeTcst B HECOBMECTUMOCTU MOBUILHOTO TenethoHa/nnaHLeTa ¢ AaHHbIM
o6opyoBaHueM. MonpobyiiTe BbiGpaTh BTOpor crnocob «Moaktoyenue no Wi-Fi».

MopT Type-C nynbTa AUCTAHLMOHHOIO YNpaB/ieHUs U NpuiaraeMbliit kabenb Ans nynbTa ALY
JIMCTaHLMOHHOrO YNpaBJieHns He Mo AepXnBatoT 3apsaKy. Ig

Cnocob 2. Mogkntoyenne no Wi-Fi Chasing_xxxxx

OTkpoiiTe MHTepdeic noaknodenns k Wi-Fi MobunbHoro TenedoHa/nnaHwweTa 1 NOAKMOUMTEC K CETU =
CHASING_XXXX, naposnb no ymonyaxuto: 12345678.

*

*

*
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KonupoBaHue gaHHbIX ¢ KapTbl Micro SD

1) BbIkNtOUUTE MUTaHKE NynbTa U yAanuTe BCe Kanau Bofbl C KOpryca noABoAHOro ApoHa (0COGeHHO TWaTeslbHO MPOTPUTE CNoT Ans KapTbl Micro SD).

2) OTKpYTUTe KpbILIKY c/loTa Afisi KapTbl Micro SD MpoTUB YacoBoii CTPENKW U U3BNIEKUTE KapTy.

3) Ans npocmoTpa choTorpacuii M BULEO3anmUcen, XpaHaLmXcs Ha kapTe Micro SD, UCMofb3yiiTe KOMMbIOTep Uiu Apyroe nogxoAsiiee yCTPOUCTBO.

YnpaBneHue gBumxeHnem

MynbT AMCTAHLMOHHOrO | HanpaeneHue fBVXEHUS NOJBOAHOMO
yrnpasneHus | LpoHa

MynbT AUCTAHLMOHHOIO w HanpaBneHue ABUXeHUs NOABOAHOIO
ynpaenieHus ApoHa

J1eBbIV AXONCTUK

Bnepen/Hasap,

JleBblit fKOUCTUK

MosopoT BIeBO/BNPaBO

MpaBblit AXXOUCTUK

JleBoe konecuko

. N

MHCTpYKLI,VIFl no 3apdanke

MoaBoAHOM APOH 1 NYNbT AUCTAHLMOHHOIO YNPaBeHUs: afanTep ¢ 4BYMs C ABYMsl BbIXOAHbIMU padbeMami (12,6 B/3 A) MOXeT 3apsixaTb W NOABOLHbIN

APOH, N NYyNbT ANCTaHLMOHHOIO yrpaBJieHNUA.

MHpmMKaTop: KpacHblit CBET yKa3blBaeT Ha HOPMasbHYH 3apsAKy, 3e/eHblil CBET 03HAYaET, YTO 3apsfKa 3aBepLueHa.

XapaKTepucTuku

MonBoOHbIV OPOH

Pasmepbl 400 x 226 x 145 Mmm
Macca 2,7kr
AxkymynaTtop 4800 MA-y, 2 WwT.
MnaByyecTb oT-10p010r1

PaGouas Temnepatypa

oT-10 fo 45°C

Makc. rny6uHa

100m

Makc. Bpems paboTbl OT akKyMynsTopa

4y

KonnyecTBo UMKNOB 3apsfiKu/paspsaaku akkyMyiaTopa

>300 uuknoB

CBeToauoaHbIi hoHapb

fApkocTb 2x 1200 nm

LiBeToBas TemMnepaTtypa 5000K-5500K

CRI 85

Makc. MOLLHOCTb 2x10BT

3aTeMHeHue Tpu yPOBHS PerynMposku

JaTunku

IMU TpPexoCHbIN rMpocKon/AaTumnK yCKopeHus/
Komnac

JlaTumk ryGuHbI <+0,25m

JaTunk TemnepaTypbl +/-2°C

YcTponcTBO AN HAMOTKM Kabens

Macca 1,8 kr (c kabenem AnuHoit 100 M)

Jnvuna kabens

100,200 m

Kamepa

CMOS 1/2,3 proiima (~ 6,16 x 4,62 Mm)
[nacparma F2.8

doKyCHOe paccTosiHMe ™

JvanasoH ISO 100-6400

Yron o63opa 150°

Makc. paspeLueHue nsobpaxeHus 12 M (4000 x 3000)

Tun nsobpaxeHns JPEG/DNG

UHD: 3840 x 2160 (4K), 30 kafjpoB B cekyHay

OBblyHOe BUAEOD FHD: 1920 x 1080 (1080p), 30/60/120 kagpos
B CeKkyHay

Makc. CKopoCTb MOTOKOBOrO BUAEO 60M

Tun Buaeo MP4

Kapta namsitn SD 64TB

MynbT gUCTaHLUOHHOIO ynpaBneHus

Pasmepbl 160 x 155 x 125 mm
Macca 6851
Akkymynatop 2500 MA-y

> 6 4acoB (B 3aBMCUMOCTH OT YCNOBHIA

Bpemsi paboTbl 0T akKyMynsTopa

MCI'IOﬂbGOBaHVIR)
BecnposogHoi Mopaepxka Wi-Fi
HDMI Moppepxka 1080P

JepxaTens MobunbHoro TenedoHa/
nnaHwera

MoanepxnBaeT yCTaHOBKY yCTPOICTE
pa3mepom ao 10 groitmoB (25,4 cm)

Twn NpoBOAHOro NopTa

Lightning, Micro USB, USB Type-C

3apsgHoe yCTPOUCTBO

3apsgHoe ycTponcTeo 3A/1268B
Bpems 3apsakv NoABOAHOrO ApoHa 354
Bpemsi 3apsaaku nynbTa 24

LUCTaHUMOHHOIO YNpaBnieHns

A\ Npvvesanve: [ins Apoka v nynbTa ynpaBneHus UCMIONb3YETCA OAHO U TO Xe 3apAAHOE YCTPOFCTEO.




O6cnyXuBaHue U Mepbl NPeaoCTOPOXXHOCTHU

@ BesonacHoOCTb HaBUraLMK

4 N 7 N\

~ 7 >

Bopa oTHOCUTENbHO
yucTas, 6e3 NNoTHbIX

HaBuraums B 0TKpbITOM
Mope )]
BOJOpOCEN.

- J
4 N [ N\

(x0) 100m
3

He onyckaiiTe ApoH Ha
rny6uHy Gonee 100 m.

Y6epuTtech, 4to
no6nMs3ocTn HeT
MOLLHbBIX pafuoCTaHLuit
\ WM pagnonokatopos. /

@ 3awuTa aKKymynsTopa

4 N 7 M

i

3apsxaiiTe
He paspsxainte aKKyMmynaTop, korga
aKKyMynsTop ypOBeHb 3apsaa

cocTaBnseT MeHee 25 %.
L MOJIHOCTBHO. PR 5

4 N [ A

(W || ==

Koraa akkymynaTtop He

venonbayetcs,
noaaepxuBaiite PaGouas Temnepatypa
YpoBeHb 3apsifa o1 -10°C po 45°C

\_ 50-70%. ) Y,

(4] Moapynueatowme ycTponcTea/BUHTL @ KaGesnb

He npukacaiitecb k He ponyckaiiTe, 4ToGbl

BPALLAIOLUMCS noApynBatoLLye yCTPoNCTBa
BUHTaM pa6oTanu Gonee 30 cek. B
NoApyNBALOLNX BO3/]yXe Ha X0NIOCTOM X0AY,
YCTPOWCTB. 4TOGbI M3GexaThb UX neperpesa

Mepep ucnonb3oBaHnem ycTpoicTea
npoBepbTe, HET S B NOPTY Karesb BOAbI.
Ecnu Bofia ecTb, NPOTPUTE MOPT Nepef,
ncnonb3oBaHNeEM cneumanbuoﬁ
BMNUTbIBAIOLLLEN TKaHbO, BXOASILLLEW B
KOMIMJIEKT NOCTaBKW.

A\ Npumeyanme: Mocne ncnonb3oBaHUs ApoHa HEOGXOAUMO yAanUTb MOCTOPOHHUE NPeAMETbI C Bana
(y6eamBLIMCD, YTO YCTPOMCTBO MOSHOCTbIO BbIK/KOYEHO), MPOMbITb YCTPOUCTBO YACTON BOAOK, @

3aTeM MPOTEPeThb CYXON TKaHbHO.

© npwv npegocTopoxHoCTH Npy 3apsiKe

Wcnonb3yiiTe npunaraeMoe ctaHfapTHoOe
3apsijHoe YCTPOMCTBO.

KpacHblIit CBET yKasblBaeT, YTo uaeT
rnpotiecc 3apsafKu.

3esieHbli CBET 03HAYaeT, 4To 3apsaaKa
3aBeplUeHa. 3apsHoe yCTPONCTBO
cnefyeT OTKJIIOUYMTB cpasy nocne
3aBepLUeHns 3apsaKN.

@ YnnoTthuTenbHOE KONbLO

YAocToBepbTeCh, YTO YNIOTHUTENbHOE
KONbLO pa3bemMa Kabens YCTaHOBJIEHO U He
noBpexaeHo. Ecnu YNNOTHUTENbHOE
KOJMbLIO NOBPEX/EHO, 3aMeHUTE ero nepef,
1cnonb3oBaHUeM yCTPOMCTBA.
MpuMeyaHue. Mocne Ucnonb30BaHNUs
ycTpoiicTBa B MOPCKOWN BOAE MOrpysute
€ro Koprnyc B NpecHyto BoAy He MeHee YeM
Ha 1 yac, a 3aTeM BKJloumnTe ero Ha 10 MuH.
Mocrne aToil NpoLeaypbl NpoTpUTe
YCTPOWCTBO TKaHbIO /151 OUNUCTKM.

Apyroe

1. Mepep 3anyckom He BKOYANTe AONONHUTENbHbIE POHAPW APOHA, YTOObI HE JONYCTUTb BbIrOPaHMS.

2. Mocne Kax/jaoro UCNob3oBaHUs NpoBepsiiTe, He 3anyTannch 1 B BUHTaX NOAPY/INBAIOLLWX YCTPOUCTB NOCTOPOHHVE NPeAMeThl, Takne Kak BOAOPOC/M
1K pbi6oNoBHble ceTU. KpoMe TOro, MpoMoiiTe KOpnyc ApOHa NMPECHOI BOAOM, @ 3aTeM BbITPUTE €70 HACYXO W MONOXKMUTE B YNAKOBOYHYIO KOPOGKY.

. MynbT AUCTaHLMOHHOIO yNIpaBaeHuUst HeNb3st MbITb BOAON. Ero cnepgyeT npoTupath candeTkoi.

3

4. He knagute Ha yCTpOﬁCTBO TsHXKenble NpegMeTsl, 4YTObbI He noBpeanTb €ro.

5. Nlnya mnaguwe 16 neT 4OMKHbI MCMONb30BaTb 3TOT MOABOAHbIV APOH TONbKO NOA NPUCMOTPOM B3POC/bIX.
6

. Korpa yCTpOﬁCTBO He NCNoNb3yeTcs, He no,depraﬁTe €ro BO3[eNCTBUI0 NPAMbIX COTHEYHbIX nyqeﬁ. XpaHute o6opyp,OBaHme B MPOX1agHOM MecTe Unu
B CneymanbHOM fAUMKe.

7. Xnop unu apyrue xmumu4yeckyve BeLecTBa MOryT BbI3BaTb KOPPO3WMIO Kopnyca ycTpoicTea. Ecnv Boga B 6acceiiHe coaepxuUT 60/blIOe KONMYeCcTBO
X/10pa, He UCMOMb3yINTE B HEM NOABOAHbIV APOH.

MNoppnepxxka
Ecnuny Bac ecTb Kakue-nn6o BONPOCHI 1N TeXHUYECKIMEe NpobaeMbl, 0TNpaBbTe 3NeKTPOHHOE NUCbMO Ha agpec support@chasing-innovation.com nau
CBSDKUTECH C HALLMMU COTPYAHMKAMU CyxBbl MOAAEPXKKMI KNMEHTOB B YaTe Ha OPULMANBHOM CaliTe KOMNAHUN.

MocnegHsasa Bepcus pyKoBOACTBa nonb3oBaTesid AOCTyNnHa Ha canTe

https://www.chasing.com

HacTosiwmn AOKYMEHT MOXeT 6bITb U3MeHeH 6Ges npeaBapuUTenbHOro yseaomMieHus.



