
 120 

 2
19

 

 2
0 

 176.1 

 75 

 2
48

.7
 

 23 

 196 

 3
2 

 50.8 

 9
.5

 

 1
4 

+ +0.
2

0.
1  

 79.1 

BB

 4 x 9.2 
 4 x 4.3 

 3
 

 2
8 

+  0.
1

0
 

6 x 4.5 贯穿 均布
6 x 8 18

 40 

 4 x R1 

 4 x
 R2 

 R33 +
+

0.10
0.05 

 R35.5 ++ 0.10

0.05 

 
65 

B-B

名称 120S自适应两指手 重复定位精度（mm） ±0.03

产品型号 CTAG2F120S 工作电压（V） 24

驱动方式 电机驱动 最大电流（A） 0.8

行程（mm） 120 推荐使用环境（温湿度） 0~40℃、85%RH以下（无结露情况下）

最大夹持力（N） 40 反馈参数 位置、尺寸、扭矩

抓取速度（mm/s） 85
通讯协议 I/O、Modbus RTU

自身重量（Kg） 1.1

审核

校核

设计

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

工艺

标准化

批准

阶 段 标 记

共  张 第  张

重量 比例

  日期

  签字

底图总号

旧底图总号

描校

描图

借(通)用件登记

零 件 代 号

版本

主管设计

替代
CTAG2F120S

   

1:2

1 1

1.1
120S自适应两指手

CTAG2F120S

 
 

A  

组 件

 

1 2 76543 8

874 53 621
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B

C

D

知行智能

装备(盐城)有限公司

成明杰 2025.01.06

伍建洋 2025.01.06

2025.01.06曾军根
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